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Niniejszy przewodnik ma dostarczy¢ podstawowych informacji wymaganych w celu skonfigurowania
napedu do obstugi pracy silnika. W celu uzyskania doktadniejszych informac;ji instalacyjnych,

nalezy przej$¢ do Przewodnika uzytkownika Unidrive M400, ktéry mozna pobra¢ ze strony:
www.controltechniques.com/userguides lub www.emersonindustrial.com/en-EN/leroy-somer-motors-
drives/downloads/Pages/manuals.aspx

Ostrzezenia, przestrogi i uwagi

Ostrzezenie zawiera informacje, ktére sa niezbedne do zapobiezenia zagrozeniu
bezpieczenstwa.

Przestroga zawiera informacje, ktére sg konieczne w celu zapobiezenia ryzyku
uszkodzenia produktu lub innych urzadzen/elementéw wyposazenia.

PRZESTROGA|

TN Uwaga zawiera informacje, ktére pomogg zapewni¢ prawidtowg obstuge produktu.

lub obstuga napedu moze spowodowac obrazenia ciata lub uszkodzenia urzadzen.

W celu uzyskania niezbednych informacji na temat bezpieczenstwa, patrz Przewodnik
uzytkownika Unidrive M400 lub broszura informacyjna dot. bezpieczenstwa,

dostarczane wraz z napedem.

2 Niniejszy przewodnik nie zawiera informacji nt. bezpieczenstwa. Nieprawidtowa instalacja
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Deklaracja zgodnosci

Control Techniques Ltd Moteurs Leroy-Somer

The Gro Usine des Agriers
Newtown Boulevard Marcellin Leroy
Powys CS10015

Wielka Brytania 16915 Angouléme Cedex 9
SY16 3BE Francja

Niniejsza deklaracja dotyczyé produktéw z asortymentu napedéw Unidrive M, zawierajgcym modele o numerach

podanych ponizej:

Prawidtowe znaki: Maaa-bbcddddd

aaa 100, 101, 200, 201, 300, 400
bb 01, 02, 03, 04, 05, 06, 07, 08
c 1,2,4,51ub 6
00017, 00024, 00033, 00042
00013, 00018, 00023, 00024, 00032, 00033, 00041, 00042, 00056, 00075
00056, 00073, 00094, 00100
00133, 00135, 00170, 00176
ddddd

00030, 00040, 00069, 00250, 00270, 00300
00100, 00150, 00190, 00230, 00290, 00330, 00350, 00420, 00440, 00470

00190, 00240, 00290, 00380, 00440, 00540, 00550, 00610, 00660, 00750, 00770, 00830,
01000

00630, 00860, 01160, 01320, 01340, 01570

Wymienione powyzej

produkty z asortymentu napedéw zostaty zaprojektowane i wyprodukowane zgodnie

z nastgpujgcymi europejskimi normami zharmonizowanymi:

EN 61800-5-1:2007

Uktady z napgdem mechanicznym i regulacjg predko$ci — wymagania
w zakresie bezpieczenstwa — elektryczne, termiczne i energetyczne

EN 61800-3:2004

Zmiennopredkosciowe, elektryczne uktady z napedem mechanicznym.
Norma produktowa EMC wraz ze specjalnymi metodami przeprowadzania préb

EN 61000-6-2:2005

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC). Normy podstawowe.
Norma odpornosci dla $rodowisk przemystowych

EN 61000-6-4:2007

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC). Normy podstawowe.
Norma emisyjna dla $rodowisk przemystowych

EN 61000-3-2:2006

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC), wartosci graniczne, warto$ci
graniczne dla emisji pradéw sinusoidalnych (prad wejsciowy urzadzenia <16 A
na faze)

EN 61000-3-3:2008

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC), warto$ci graniczne, ograniczenie
fluktuacji napie¢ oraz migotania w niskonapigciowych uktadach zasilania dla
urzadzen o pradzie znamionowym <16 A

EN 61000-3-2:2006 Obowigzuje, gdy prad wejsciowy <16 A. Brak warto$ci granicznych dla urzgdzen
profesjonalnych o mocy wejsciowej >1 kW.
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Niniejsze produkty spetniajgc wymagania dyrektywy niskonapigciowej 2006/95/WE oraz dyrektywy w sprawie
kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) 2004/108/WE.

T. Alexander
VP Technology
M Data: 29 maja 2014
Lokalizacja: Newtown, Powys. Wielka Brytania
) wy ry

Niniejsze napedy elektroniczne sg przeznaczone do eksploatacji z odpowiednimi silnikami,
sterownikami, elektrycznymi podzespotami ochronnymi i innymi urzagdzeniami, z ktérymi
tworzg kompletne produkty koncowe lub uktady. Zgodnos¢ z unormowaniami z zakresu
bezpieczenstwa i EMC zalezy od prawidiowej instalacji i konfiguracji napedoéw,

wraz z uzyciem zalecanych filtréow wejsciowych. Napedy muszg by¢ instalowane przez
profesjonalnych monteréw, ktorzy sg obeznani z wymogami dotyczacymi bezpieczenstwa
oraz kompatybilnosci elektromagnetycznej. Monter jest odpowiedzialny za zapewnienie,
zeby produkt koncowy lub system byt zgodny ze wszystkimi odno$nymi przepisami prawa
obowigzujacymi w kraju eksploatacji. Patrz Podrecznik uzytkownika. Dostepna jest broszura
EMC, zawierajaca szczegoétowe informacje EMC.

Deklaracja zgodnos’ci (z uwzglednieniem dyrektywy w sprawie
maszyn z 2006 r.)

Niniejsza deklaracja dotyczy¢ produktéw z asortymentu napedéw Unidrive M, zawierajgcym modele o numerach
podanych ponizej:

Prawidtowe znaki: Maaa-bbbbbbbbb

aaa 300, 400

01100017A, 01100024A, 01200017A, 01200024A, 01200033A, 01200042

02100042A, 02100056A, 02200024A, 02200033A, 02200042A, 02200056A, 02200075A,
02400013A, 02400018A, 02400023A, 02400032A, 02400041A

03200100A, 03400056A, 03400073A, 03400094A
04200133A, 04200176A, 04400135A, 04400170A

bbbbbbbbb 05200250A, 05400270A, 05400300A, 05500030A, 05500040A, 05500069A

06200330A, 06200440A, 06400350A, 06400420A, 06400470A, 06500100A, 06500150A,
06500190A, 06500230A, 06500290A, 06500350A

07200610A, 07200750A, 07200830A, 07400660A, 07400770A, 07401000A, 07500440A,
07500550A, 07600190A, 07600240A, 07600290A, 07600380A, 07600440A, 07600540A

08201160A, 08201320A, 08401340A, 08401570A, 08500630A, 08500860A, 08600630A,
08600860A

Niniejsza deklaracja dotyczy przedmiotowych produktéw w razie ich uzycia jako podzespotu ochronnego
maszyny. Jedynie funkcja ,,SAFE TORQUE OFF” moze by¢ uzyta jako funkcja zabezpieczajagca maszyny.
Zadne inne funkcje napedu nie moga by¢ stosowane jako funkcje zabezpieczajace.

Niniejsze produkty spetniajg wszystkie odno$ne wymagania dyrektywy 2006/42/WE (dyrektywa w sprawie
maszyn).

Badanie typu WE zostato przeprowadzone przez ponizszg dopuszczong jednostke badawcza:

TUV Rheinland Industrie Service GmbH

AlboinstralRe 56

12103 Berlin, Niemcy

Numer identyfikacyjny dopuszczonej jednostki badawczej: 0035
Numer certyfikatu badania typu WE: 01/205/5383.00/14 i 01/205/5387.00/14
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Zastosowane normy zharmonizowane zostaty wymienione ponizej:

EN 61800-5-1:2007 Zmiennopredkosciowe, elektryczne uktady z napedem mechanicznym.
’ Wymagania w zakresie bezpieczenstwa. Elektryczne, termiczne i energetyczne
EN 61800-5-2:2007 Zmiennopredko$ciowe, elektryczne uktady z napedem mechanicznym.

Wymagania w zakresie bezpieczenstwa. Funkcjonalne

4. Bezpieczenstwo maszyn. Elementy uktadéw sterujgcych zwigzane
EN ISO 13849-1:2008 z bezpieczenstwem. Ogdlne zasady projektowania

EN ISO 13849-2:2008 Bezpie'czehsltwo maszyn. Elgmenty uktadéw sterujgcych zwigzane
z bezpieczenstwem. Walidacja

Bezpieczenstwo maszyn. Bezpieczenstwo funkcjonalne zwigzanych
EN 62061:2005 z bezpieczenstwem elektrycznych, elektronicznych i programowalnych elektronicznych
uktadéw sterowania

Osoba upowazniona do przygotowania pliku technicznego:
C Hargis

Giéwny inzynier

Newtown, Powys. Wielka Brytania

T. Alexander

VP Technology
M Data: 9 kwietnia 2014
Lokalizacja: Newtown, Powys.
N~
Wielka Brytania

WAZNA UWAGA

Niniejsze napedy sa przeznaczone do eksploatacji z odpowiednimi silnikami, czujnikami,

elektrycznymi podzespotami ochronnymi i innymi urzadzeniami, z ktérymi tworzg kompletne uktady.
Obowiazkiem instalatora jest zapewnienie, zeby projekt kompletnej maszyny wraz z ochronnym uktadem
sterowania zostal przygotowany zgodnie z wymogami dyrektywy w sprawie maszyn oraz wszelkich innych
odnosnych unormowan. Uzycie napedu z funkcjami ochronnymi samo w sobie nie zapewnia
bezpieczenstwa maszyny.

Zgodnos¢ z unormowaniami z zakresu bezpieczenstwa i EMC zalezy od prawidlowej instalacji i konfiguracji
przemiennikéw. Przemienniki muszg by¢ instalowane przez profesjonalnych monteréw, ktérzy sa obeznani
z wymogami dotyczacymi bezpieczenstwa oraz kompatybilnosci elektromagnetycznej. Monter jest
odpowiedzialny za zapewnienie, zeby produkt koncowy lub system byt zgodny ze wszystkimi odnosnymi
przepisami prawa obowigzujacymi w kraju eksploatacji. Patrz Podrecznik uzytkownika.

6 Przewodnik szybkiego uruchamiania Unidrive M400 Large Frame
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1 Informacja o produkcie
1.1 Tryby pracy

Nominalny rozmiar Prad wyiscio
kabla ad wyjsclowy
Maks. obc?nzla(lsr;os'é Podwyzszona Standardowa
Faz ciagty do uqszczalna Europa USA przecigzalnos¢ - przeciazalnos¢ -
Y prad wej- pus . heavy duty normal duty
Model wej- Sciow bezpiecznika
Sciowe Y wejsciowego Weisciel | Weiscie/ Maks. Moc Moc Maks. Moc Moc
Iscl Iscl ciaggtyprad | nomi- | . ciaggtyprad | nomi- | .~
wyjscie | wyjscie T silnika T silnika
wyjsciowy | nalna wyjsciowy | nalna
A A mm?2 AWG A kW KM A kW KM
05200250 31 40 10 8 25 55 75 30 75 10
05400270 29 40 6 8 27 1 20 30 15 20
05400300 3 30 40 6 8 30 15 20 31 15 20
05500030 4 20 0,75 16 1,5 2 3,9 2,2 3
05500040 7 20 1 14 4 2,2 3 6,1 4 5
05500069 1 20 1,5 14 6,9 4 5 10 55 75
06200330 48 63 16 4 33 7,5 10 50 1 15
06200440 56 63 25 3 44 1 15 58 15 20
06400350 36 63 10 6 35 15 25 38 18,5 25
06400420 46 63 16 4 42 18,5 30 48 22 30
06400470 60 63 25 3 47 22 30 63 30 40
06500100 3 13 40 25 14 10 55 75 12 75 10
06500150 19 40 4 10 15 75 10 17 1" 15
06500190 24 40 6 10 19 1 15 22 15 20
06500230 29 63 10 8 23 15 20 27 18,5 25
06500290 37 63 10 6 29 18,5 25 34 22 30
06500350 47 63 16 6 35 22 30 43 30 40
07200610 67 80 35 2 61 15 20 75 18,5 25
07200750 84 100 35 1 75 18,5 25 94 22 30
07200830 105 125 70 1/0 83 22 30 17 30 40
07400660 74 100 35 1 66 30 50 79 37 50
07400770 88 100 50 2 77 37 60 94 45 60
07401000 105 125 70 1/0 100 45 75 112 55 75
07500440 3 45 50 16 4 44 30 40 53 37 50
07500550 62 80 25 3 55 37 50 73 45 60
07600190 20 50 10 8 19 15 20 23 18,5 25
07600240 26 50 10 6 24 18,5 25 30 22 30
07600290 31 50 10 6 29 22 30 36 30 40
07600380 39 50 16 4 38 30 40 46 37 50
07600440 44 80 16 4 44 37 50 52 45 60
07600540 62 80 25 3 54 45 60 73 55 75
08201160 137 200 95 3/0 116 30 40 149 37 50
08201320 166 200 2x70 2x1 132 37 50 180 45 60
08401340 155 250 2 x50 2x1 134 55 100 155 75 100
08401570 3 177 250 2x70 2x1/0 157 75 125 184 90 125
08500630 83 125 35 1 63 45 60 86 55 75
08500860 104 160 50 1 86 55 75 108 75 100
08600630 83 125 50 2 63 55 75 86 75 100
08600860 104 160 70 1/0 86 75 100 108 920 125

Nominalne rozmiary kabli podane w tabeli powyzej majg jedynie charakter informacyjny.
Sprawdzi¢, czy uzyte kable spetniajg wymagania okreslone w lokalnych przepisach dot.
oprzewodowania.
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Rysunek 1-1 Struktura numeréw modeli

Oznaczenie

pecyfikacja elektryczna

| M400 - |

4 |[ 00073 | A

Linia
produktowa:

Rozmiar ramy:

1-100 V (100 -
2200V (200 -
4-400 V (380
5575V (500 -
6- 690 V (500 -

)
)
- 480 £10%)
)
)

Napiecie znamionowe:

120 +10%
240 £10%

575 £10%
690 £10%

Rodzaj napedu:
A— prad przemienny,
wejscie, prad
przemienny, wyjécie

Warto$¢ znamionowa pradu:
Prad znamionowy dla podwyzszonej
przecigzalnosci x10

2 Opcje

Tabela 2-1 Identyfikacja modutu opcjonalnego integracji systemu (Sl)
Typ Modut opcjonalny Kolor Nazwa Dalsze informacje
B ey
- Fiolet SI-PROFIBUS
T
e
— Srednioszary Sl-DeviceNet
—
Szyna Fieldbus Jasnoszary SI-CANopen
Patrz Przewodnik
uzytkownika odnos$nego
modutu opcjonalnego
Bezowy Sl-Ethernet
Brazowo- SI-EtherCAT
czerwony
Automatyka
(rozszerzenie Pomaranczowy SI-I/0
wej./wyj.)

Przewodnik szybkiego uruchamiania Unidrive M400 Large Frame
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Tabela 2-2 Identyfikacja modutu opcjonalnego interfejsu adaptera (Al)

Typ Modut opcjonalny Nazwa Dalsze informacje
==
Komunikacja ‘L, WJ Adapter Al-485
B Patrz Przewodnik
uzytkownika napedu
Zapasowe Zapz;\slf)é ycigspter
3 Instalacja mechaniczna

W celu uzyskania dodatkowych informacji na temat instalacji mechanicznej, nalezy przejsé do
Przewodnika uzytkownika napedu.

B M2 |
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=3 [ e o )
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> |®
B
A ne—
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=
=]
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r'y

ry
A

@
h
g
A

3
v

h 4 M2

Aby zdjg¢ pokrywe zaciskow, nalezy uzyc¢ ptaskiego wkretaka w celu obrécenia zacisku blokujacego
pokrywy zaciskow w lewo o mniej wigcej 30°, a nastepnie zsung¢ pokrywe do dotu.

Rozmiar H w D M1 M2 2 A B
napedu mm mm mm mm mm mm mm mm
5 391 143 192 375 106 6,5 0
6 391 210 221 378 196 7 0 100
7 557 270 280 538 220 9 30"
8 803 310 290 784 257 9 30"
*Przy 40 °C
Przewodnik szybkiego uruchamiania Unidrive M400 Large Frame 9
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Tabela 3-1 Wymagane narzedzia

. o Rozmiar
Narzedzie Lokalizacja
5 6 7 8
Whkretak do zaciskéw matych | Zaciski sterowania i przekaznikow v v | v | VvV
Wkretak ptaski 5 mm Pokrywa zaciskéw uktadu sterowania vV I vV vV |V
Wkretak Pozidrive 2 Pokrywy zaciskéw zasilania v v | v | Vv
Whkretak plaski 5 mm ZaC|sk.| uk’fadu.zgsﬂanla pragdem v
przemiennym i silnika
Nasadka do nakretek 7 mm Zaciski prgdu statego i hamowania v
Zaciski uktadu zasilania prgdem
Nasadka do nakretek 10 mm |przemiennym, silnika, prgdu statego v
i hamowania
Zaciski uktadu zasilania prgdem
Nasadka do nakretek 13 mm |przemiennym, silnika, prgdu statego v
i hamowania
Zaciski uktadu zasilania prgdem
Nasadka do nakretek 17 mm |przemiennym, silnika, prgdu statego v
i hamowania

Tabela 3-2 Zalecane ustawienia momentu obrotowego

Rozmiar . s Ustawienia momentu
Opis bloku zaciskow
modelu obrotowego
. |Zaciski sterujgce 0,2Nm
Wszystkie — T

Zaciski przekaznikéw i STO 0,5Nm
Zaciski uktadu zasilania prgdem przemiennym, silnika,

5 . . 1,5Nm
pradu statego i hamowania

5 Zacisk uziemienia 2,0Nm
Zaciski uktadu zasilania prgdem przemiennym, silnika,

6 S 6,0 Nm
pradu statego, hamowania i uziemienia
Zaciski uktadu zasilania prgdem przemiennym, silnika,

7 T 12Nm
pradu statego, hamowania i uziemienia

8 Zaciski uktadu zasilania pradem przemiennym i silnika 15N m

8 Zaciski prgdu statego i hamowania 15N m

8 Zacisk uziemienia 15Nm

10 Przewodnik szybkiego uruchamiania Unidrive M400 Large Frame
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Rysunek 3-1 Schemat funkcji (na ilustracji pokazano rozmiar 5)

? Legenda

f\ﬂ m Mj\x 1. Tabliczka znamionowa
2. Potgczenia przekaznika 1
] [ 3. Gniazdo 1 modutu opcjonalnego
4. Przytgcza silnika
5. Przylgcza uziemienia
j @ @ E 6. Zigcza zasilania AC
i i 7. Potgczenia SAFE TORQUE OFF
: ’t 8. Zigcza sterujgce
B 9. SzynaDC +
- 10. Szyna DC —
% 11. Zacisk hamulcowy
Ei

0
Bl }
i D 9 L1 L2 L3

Hov

E | )

£

A - mHU VW

WYViw = ¢ 8
| = o
0 Widok szczegoétowy potaczen silnika (4)
oraz potgczen uktadu zasilania
E E przemiennopradowego (6), od spodu
napedu.
4 Instalacja elektryczna

Na tylnej oktadce niniejszego podrecznika zamieszczono zafoliowany schemat potgczen/zaciskow
elektrycznych.

4.1 Wymagania w zakresie zasilania AC
Napiecie:
Naped 100 V: 100 V do 120 V £+10%
Naped 200 V: 200 V do 240 V +10%
Naped 400 V: 380 V do 480 V £+10%
Naped 575 V: 500 V do 575V £+10%
Naped 690 V: 500 V do 690 V +10%
Liczba faz: 3
Maksymalna asymetria zasilania: 2% odwrotnej kolejnos$ci faz (co odpowiada 3% asymetrii napiecia
pomiedzy fazami).
Zakres czestotliwosci: 48 do 62 Hz
Wylgcznie w celu zapewnienia zgodnosci UL maksymalny symetryczny prad zwarcia zasilania musi
by¢ ograniczony do 100 kA.

Przewodnik szybkiego uruchamiania Unidrive M400 Large Frame 11
Numer wydania: 6



4.2 Zewnetrzny rezystor hamowania

Zabezpieczenie przecigzeniowe
W razie zastosowania zewnetrznego rezystora hamowania, nalezy koniecznie doda¢

_ urzgdzenie zapewniajgce ochrone przecigzeniowag do obwodu rezystora hamowania;
zostato to pokazane na schemacie potagczen elektrycznych na oktadce tylne;.

421 Wartosci minimalne rezystancji i szczytowej mocy znamionowej dla
rezystora hamowania przy 40 °C

Tabela 4-1 Rezystancja i moc znamionowa rezystora hamowania (200 V)

Rezystancja minimalna* | Znamionowa moc chwilowa | Moc znamionowa ciagta

Model 0 KW KW
05200250 16,5 10,3 8,6
2 12
06200330 86 19.7 ,6
06200440 16,4

72

07200610 6.1 278 20,5
07200750 24 4
07200830 4,5 37,6 32,5
08201160 22 76.9 41
08201320 47,8

Tabela 4-2 Rezystancja i moc znamionowa rezystora hamowania (400 V)

Rezystancja minimalna* | Znamionowa moc chwilowa | Moc znamionowa ciagta

Model 0 KW KW
05400270 31,5 21,5 16,2
05400300 18 37,5 19,6
06400350 21,6
06400420 17 39,8 25
06400470 32,7
07400660 41,6

9,0 75,2
07400770 50,6
07401000 7,0 96,6 60,1
08401340 81
4,8 140,9
08401570 98,6
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Tabela 4-3

Rezystancja i moc znamionowa rezystora hamowania (575 V)

Rezystancja minimalna*

Znamionowa moc chwilowa

Moc znamionowa ciagta

Model Q KW KW
05500030 2,6
05500040 80 12,1 4,6
05500069 6,5
06500100 8,7
06500150 12,3
06500190 16,3

13 74
06500230 19,9
06500290 24,2
06500350 31,7
07500440 39,5
8,5 113,1
07500550 47,1
08500630 58,6
55 174,8
08500860 78,1
Tabela 4-4 Rezystancja i moc znamionowa rezystora hamowania (690 V)
Rezystancja minimalna* | Znamionowa moc chwilowa | Moc znamionowa ciagta
Model
Q kW kW
07600190 20,6
07600240 23,9

76002 2
07600290 15 1212 32,5
07600380 41,5
07600440 47,8
07600540 60,5
08600630 55 253 5 79,7
08600860 ' ’ 95,2

* Tolerancja rezystora: +10%

4.3 Uplyw
Prad uptywowy jest zalezny od tego, czy zainstalowano wbudowany filtr EMC. Naped jest
dostarczony z zainstalowanym filtrem. Instrukcja demontazu wbudowanego filtra zostata podana
w podrozdziat 4.5.1 Wbudowany filtr EMC na stronie 20.
Przy zainstalowanym filtrze wbudowanym:
Rozmiar 5i 6:
28 mA* prad przemienny przy 400 V 50 Hz
30 pA prad staty, z szyng statoprgdowg 600 V (10 MQ)
Rozmiar od 7 do 8:

56 mA* prad przemienny przy 400 V 50 Hz
18 pA prad staly, z szyng statopradowg 600 V (33 MQ)

* Proporcjonalnie do napiecia zasilania i czestotliwosci.
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Przy wymontowanym filtrze wewnetrznym:
<1 mA

XYMl Powyzsze warto$ci prgdu uptywowego dotyczg tylko napedu z podtgczonym wbudowanym
filtrem EMC; nie uwzgledniaja one zadnego pradu uptywowego silnika lub kabla silnika.

nalezy zapewnic state przytgcze uziemienia lub podjg¢ inne stosowne srodki, aby nie

Q Gdy filtr wbudowany jest zamontowany, prad uptywowy jest wysoki. W takiej sytuacji
doszto do zagrozenia bezpieczenstwa w razie utraty potaczenia.

OSTRZEZENIE

wykorzystujgce dwie niezalezne zyly, przy czym przekrdj poprzeczny kazdej musi by¢
réwny lub wigkszy od przekroju poprzecznego zyt zasilajgcych. W tym celu naped zostat

wyposazony w dwa przytgcza uziemienia. Oba potgczenia uziemienia muszg spetiaé
wymagania okreslone w EN 61800-5-1: 2007.

2 Gdy prad uptywowy przekroczy 3,5 mA, nalezy zapewni¢ state przytgcze uziemienia

4.3.1 Uzycie urzadzenia pradu resztkowego (RCD)
Powszechnie uzywane sg trzy rézne rodzaje urzadzen pradu resztkowego (ELCB/RCD):
1. AC — wykrywa prad zwarcia pragdu przemiennego
2. A — wykrywa prad zwarcia prgdu przemiennego oraz pulsacyjnego pradu statego
(pod warunkiem ze prad staly osigga zero przynajmniej raz na pét cyklu)
3. B — wykrywa prad zwarcia prgdu przemiennegdo, pulsacyjnego pradu statego i gtadkiego pradu
statego
* Typu AC nie nalezy nigdy uzywa¢ z napgdami.
*  Typu A mozna uzywac¢ wytgcznie z napedami jednofazowymi
*  Typu B nalezy uzywaé z napedami tréjfazowymi

& Tylko ELCB / RCD typu B nadajg sie do uzytku z tréjfazowymi napgdami inwerterowymi.

W razie uzycia zewnetrznego filtra EMC, nalezy wprowadzi¢ opdznienie wynoszace co najmniej
50 ms w celu zapewnienia niewidocznosci warunkéw wytgczajgcych fatszywych. Prad uptywowy
prawdopodobnie przekroczy poziom wytaczajacy, jezeli wszystkie fazy sg pod napieciem
jednoczesnie.

44 Konfiguracje i oprzewodowanie zaciskéw sterujacych
00.005 Konfiguracja napedu
RW Txt | | | | PT | US |
oL AV (0), Al (1), AV Preset (2), Al

Preset (3), Preset (4), Keypad (5),

¢ Keypad Ref (6), Electronic Pot (7), = AV (0)
RFC-A Torque Control (8), Pid Control (9)
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Wartos¢ Tekst Opis

0 AV \Wejscie analogowe 1 (napiecie) Wejscie analogowe 2 (napiecie) wybrane
wedtug zacisku (lokalny/zdalny)

1 Al \Wejscie analogowe 1 (prad) lub Wejscie analogowe 2 (napiecie) wybrane wedtug
zacisku (lokalny/zdalny)

2 AV Preset Wej.écie analogowe 1 (napiecie) lub 3 wartosci predefiniowane wybrane wedtug
zacisku

3 Al Preset Wejscie analogowe 1 (prad) lub 3 wartosci predefiniowane wybrane wedtug zacisku

4 Preset Warto$é predefiniowana

5 Keypad Odniesienie panelu sterujgcego

6 Keypad Ref Odniesienie panelu sterujgcego ze sterowaniem zaciskiem

7 Electronic Pot  |Elektroniczny potencjometr
Tryb momentu obrotowego, Wejscie analogowe 1 (odniesienie czgstotliwosci

8 Torque Control  |pradu) lub Wejscie analogowe 2 (odniesienie momentu obrotowego napiecia)
wybrane wedtug zacisku

9 Pid Control Tryb PID, Wejscie analogowe 1 (Zzrédio sprzezenia zwrotnego pradu) i Wejscie
analogowe 2 (zrédto odniesienia napiecia)

Ten parametr stuzy do automatycznej konfiguracji obszaru programowalnego przez uzytkownika

w zestawie parametréw poziomu 2 w zaleznosci od konfiguracji napedu. Inne warto$ci domysine
moga rowniez by¢ zmieniane w zaleznosci od konfiguracji napedu. Parametry sg zapisywane

w EEPROM automatycznie kazdorazowo po zmianie konfiguracji. Wartosci domysine sg tadowane
przed wprowadzeniem zmian do konfiguracji napedu. Zatadowane wartosci domysine sg
definiowane przez Defaults Previously Loaded (Uprzednio zatadowane wartosci domysine) (11.046).
Dziatania sg podejmowane tylko wtedy, gdy naped jest nieaktywny, nie znajduje sie w stanie UU oraz
nie sg wykonywane zadne Dziatania uzytkownika. W przeciwnym razie parametr powréci do wartosci
sprzed zmiany w chwili opuszczenia trybu edycji. Wszystkie parametry sg zapisywane w razie
zmiany tego parametru.

Pr 00.005 = AV (50 and 60 Hz)

Rysunek 4-1

Wejscie odniesienia
predkosci/napigcia (Al 1+)

Wyjscie +10 V

Wejscie odniesienia
predkosci/napiecia (Al 2)

Wyjécie analogowe 1
(czestotliwosc silnika)
Wyijécie analogowe 2
(prad aktywny silnika)

Wyjscie +24 V

Wyjscie cyfrowe
(czestotliwos¢ zerowa)

Nieprzydzielone

Praca do przodu

Praca do tytu

Wybér analogowego
wejscia 1/ wejscia 2

Jog do przodu

Nieprzydzielone

Wyjscie +24 V
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Rysunek 4-2 Pr 00.005 = Al (50 and 60 Hz)

oV

Wejscie odniesienia
predkosci/pradu (Al 1+)

Al 1-

Wyijscie +10 V

Wejscie odniesienia

predkosci/napigcia (Al 2)

0V

Wyijécie analogowe 1
(czestotliwosé silnika)

Wyijscie analogowe 2

R

(prad aktywny silnika)

Wyijscie +24 V

Wyjscie cyfrowe
(czgstotliwo$¢ zerowa)

Nieprzydzielone

Praca do przodu

Praca do tylu

Wybor analogowego

wejscia 1/ wejscia 2

Jog do przodu

Nieprzydzielone

Wyjscie +24 V

|

oV

Wejscie odniesienia
predkosci/napigcia (Al 1+)

Al 1-

Wyijscie +10 V

Wybor odniesienia
oV

Wyjscie analogowe 1
(czestotliwos¢ silnika)

Wyjscie analogowe 2
(prad aktywny silnika)

Wyjscie +24 V
Wyjscie cyfrowe
(czestotliwos¢ zerowa)
Nieprzydzielone

Praca do przodu

Praca do tylu

Wybor odniesienia

Jog do przodu Zacisk 5 Zacisk 14

Wybrane odniesienie

0 0

Odniesienie analogowe 1 (01.036)

Nieprzydzielone

Predkosé predefiniowana 2 (01.022)

Predkosc predefiniowana 3 (01.023)

1
1 0
1

Wyijscie +24 V

Predkost predefiniowana 4 (01.024)
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Rysunek 4-4 Pr 00.005 = Al Preset (50 and 60 Hz)

Ol 1

oV

ie odn ia
predkosci/pradu

Wejscie odniesienia
predkosci/pradu (Al 1+)

E

2

Al 1-

Wyijscie +10 V

H

Q

Wyboér odniesienia

oV
Wyjscie analogowe 1
(czestotliwos¢ silnika)

Wyjscie analogowe 2
(prad aktywny silnika)

Wyijécie +24 V

Wyjscie cyfrowe
(czestotliwo$¢ zerowa)

Nieprzydzielone

Praca do przodu

Praca do tylu

HEHHEE EHH

Wybor odniesienia

Zacisk 5

Q

Jog do przodu

Zacisk 14

Wybrane odniesienie

0

0

Odniesienie analogowe 1 (01.036)

Q

Predkos¢ predefiniowana 2 (01.022)

of =

Predkost predefiniowana 3 (01.023)

Nieprzydzielone 0
1
1

Q

Wyijscie +24 V

Predkos¢ predefiniowana 4 (01.024)

Rysunek 4-5 Pr 00.005 = Preset (50 and 60 Hz)

Of1]ov

Wejscie odniesienia
predkosci/napigcia (Al 1+)

10k

A 4

|

Al1-

Wyjscie +10 V
Wybor odniesienia

ov

Wyjécie analogowe 1
(czestotliwos¢ silnika)
Wyjécie analogowe 2
(prad aktywny silnika)

Wyjscie +24 V

Wyjscie cyfrowe
(czestotliwosc zerowa)

Nieprzydzielone

Praca do przodu

Praca do tytu

Q

Wyboér odniesienia

Zacisk 5

Q

Jog do przodu

Zacisk 14

Wybrane odniesienie

0

0

Predkosc predefiniowana 1 (01.021)

Q

Predkos¢ predefiniowana 2 (01.022)

Nieprzydzielone 0
1
1

Q

Wyjscie +24 V

7
0
1

(
Predkosc predefiniowana 3 (01.023)
Predkosc predefiniowana 4 (01.024)
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Rysunek 4-6 Pr 00.005 = Keypad (50 and 60 Hz)

10k

10k

Ol 9

—S| 10

Ol 11

Ol12
Of13

Ol 14

|15

Ol 16

Ol 17

Wejscie odniesienia
predkosci/napiecia (Al 1+)

Wyijscie +10 V

Wejscie odniesienia
predkosci/napigcia (Al 2)

oV

Wyjscie analogowe 1
(czestotliwosc silnika)

Wyjscie analogowe 2
(prad aktywny silnika)
Wyjscie +24 V

Wyjscie cyfrowe
(czestotliwosc zerowa)

Nieprzydzielone
Praca do przodu

Praca do tylu

Wybér analogowego
wejscia 1/ wejscia 2

Jog do przodu
Nieprzydzielone

Wyijscie +24 V

W razie ustawienia Pr 00.005 na Keypad w celu
uruchomienia w kierunku wstecznym:

Ustawi¢ Pr 00.017 na Wi.

Al1- Teraz odniesienie panelu sterujgcego mozna
ustawi¢ na czestotliwo$¢ ujemng w celu
uruchomienia silnika w kierunku wstecznym.

Rysunek 4-7 Pr 00.005 = Keypad Ref (50 and 60 Hz)

Wejscie odniesienia

predkosci/napiecia (Al 1+)

Al 1-

Wyijécie +10 V

Wejscie odniesienia

predkosci/napiecia (Al 2)

oV

Wyjscie analogowe 1
(czestotliwos¢ silnika)

Wyijscie analogowe 2

(prad aktywny silnika)

B

Wyjscie +24 V

Wyjscie cyfrowe
(czestotliwos¢ zerowa)

Q

Q

Nieprzydzielone

%)

Praca do przodu

Praca do tytu

Wybor analogowego

wejscia 1/ wejscia 2

2)

Jog do przodu

Q

Nieprzydzielone

2)

Wyjscie +24 V
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Rysunek 4-8

Pr 00.005 = Electronic Pot (50 and 60 Hz)

Of 1

1OKD

A A4

Ol 2

Q

Q

Q| € 19

2"

Q

B

Q

Q

5

%)

+

Q

Q

oV

Wejscie odniesienia
predkosci/napigcia (Al 1+)

Al 1-

Wyijscie +10 V
W DOL

oV

Wyijscie analogowe 1
(czestotliwos¢ silnika)

Wyijscie analogowe 2
(prad aktywny silnika)
Wyijscie +24 V

Wyijscie cyfrowe
(czestotliwos$¢ zerowa)

Nieprzydzielone
Praca do przodu
Praca do tylu

W GORE

Jog do przodu
Nieprzydzielone

Wyjscie +24 V

W razie ustawienia Pr 00.005 na Electronic Pot
moze zaj$¢ koniecznos$¢ wyregulowania
nastgpujgcych parametréw:
*  Pr09.023: Tempo przesuwania
motopotencjometru do gory/do dotu (s/100%)
*  Pr09.022: Wybdr dwubiegunowej konfiguracji
motopotencjometru (0 = jednobiegunowa,
1 = dwubiegunowa)
*  Pr09.021: Tryb motopotencjometru:
0 = zero przy zatgczeniu zasilania,
1 =ostatnia wartos$¢ przy zatgczeniu zasilania,
2 = zero przy zatgczeniu zasilania, zmienia¢
wytgcznie wtedy, gdy naped pracuje,
3 = ostatnia warto$¢ przy zatgczeniu zasilania,
zmienia¢ wylacznie wtedy, gdy naped pracuje,
4 = zero przy zatgczeniu zasilania, gdy naped
jest nieaktywny, zmienia¢ wylgcznie wtedy,
gdy naped pracuje.

Rysunek 4-9

Pr 00.005 = Torque Control (50 and 60 Hz)

Ol 1

Q] 2

predkosci/pradu

Q

Q

10k

L

——1_1
CiE

Q

Q

Q
=

&

Ql 1©

ov

Wejécie odniesienia
predkosci/pradu (Al 1+)

Al 1-

Wyjécie +10 V

Wejécie odniesienia
momentu obrotowego (Al 2)

ov

Wyjscie analogowe 1
(czestotliwos¢ silnika)

Wyjscie analogowe 2
(prad aktywny silnika)
Wyjécie +24 V

Wyijscie cyfrowe
(czestotliwos¢ zerowa)

Nieprzydzielone
Praca do przodu

Praca do tytu

Wyboér trybu
momentu obrotowego

Jog do przodu
Nieprzydzielone

Wyjécie +24 V

Gdy wybrany zostanie tryb
momentu obrotowego i naped jest
podtgczony do nieobcigzonego
silnika, predko$¢ silnika moze
wzrosng¢ gwattownie do predkosci
maksymalnej (Pr 00.002 +10%).

AN

OSTRZEZENIE
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Rysunek 4-10 Pr 00.005 = PID Control (50 and 60 Hz)

Sl ov W razie ustawienia Pr 00.005 na PID moze zajs¢
— — konieczno$¢ wyregulowania nastepujgcych
W‘;ﬁ?o?nsepgrgeng“a :IZ Wejscie sprzgzenia parametréw:
420 mA zwrotnego PID (Al 1+) +  Pr14.010: Wzmocnienie proporcjonalne PID
| Al1- *  Pr14.011: Wzmocnienie integralne PID
Pr 14.006: Odwrocenie sprzgzenia zwrotnego PID
(S 4 wyiscie +10v Pr 14.013: Goérna warto$é graniczna wyjscia PID (%)

Wejscie odniesienia I Wejscie odniesienia *  Pr14.014: Dolna warto$¢ graniczna wyjscia PID (%)
PID 0-10 V PID (Al 2)

| oV
Q :Iz Wyjécie analogowe 1

(czestotliwosc silnika)
EE Wyjscie analogowe 2
(prad aktywny silnika)

| 9| wyiscie +24v

5

Q

Q

Q
~

%)

Q| |©

Wyjscie cyfrowe
(czestotliwos¢ zerowa)

Nieprzydzielone

Praca do przodu

Praca do tytu

Aktywacja PID

Jog do przodu

Nieprzydzielone

Wyjscie +24 V

4.5 EMC

4.51 Whbudowany filtr EMC

Zaleca sige zachowanie wbudowanego filtra EMC, chyba Zze jego demontaz bedzie z jakiego$ powodu
konieczny.

Jezeli naped jest uzywany jako silnik napedzany w uktadzie regeneracyjnym, to filtr EMC musi
zosta¢ wymontowany.

Whbudowany filtr EMC ogranicza emisje na czestotliwosci radiowej do zasilania sieciowego.

Dla dtuzszych kabli silnika filtr w dalszym ciagu zapewnia przydatne ograniczenie poziomdéw emisji,
a w razie uzycia ekranowanego kabla silnika o dowolnej dtugosci, az do wskazanej dtugosci
maksymalnej, zaktocenie pracy pobliskich urzadzen przemystowych bedzie mato prawdopodobne.
Zaleca sie uzywanie filtra do wszystkich zastosowan, chyba ze zgodnie z powyzszymi instrukcjami
konieczny bedzie jego demontaz, bgdz jesli prad uptywowy do masy jest niedopuszczalny.

4.5.2 Demontaz wewnetrznego filtra EMC

& Przed demontazem wbudowanego filtra EMC nalezy bezwzglednie odtgczy¢ zasilanie.
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Rysunek 4-11 Demontaz wewnetrznego filtra EMC (na rysunku pokazano rozmiar 5)

®
A

Zdjac trzy nakretki M4 zaciskow (1). Zdjaé pokrywe (2) w celu odstonigcia sruby M4 Torx stuzacej
do demontazu wbudowanego filtra EMC. Na koniec wykreci¢ srube M4 Torx stuzgcg do demontazu
wbudowanego filtra EMC (3) w celu elektrycznego roztgczenia wbudowanego filtra EMC.

4.5.3 Dodatkowe srodki ostroznosci w zakresie EMC

Dodatkowe s$rodki ostroznosci w zakresie EMC sg wymagane, jezeli zastosowanie majg bardziej
surowe wymagania w zakresie emisji EMC:

* Praca w pierwszym $rodowisku wedtug EN 61800-3: 2004

* Zgodnos$¢ z rodzajowymi normami emisyjnymi

* Urzadzenia wrazliwe na pobliskie zaktdcenia elektryczne

W takiej sytuacji zachodzi koniecznos$¢ uzycia:

»  Opcjonalnego zewnetrznego filtra EMC

+ Ekranowanego kabla silnika, z ekranem przytwierdzonym do uziemionego metalowego panelu

« Ekranowanego kabla sterujgcego, z ekranem przytwierdzonym do uziemionego metalowego
panelu

Petna instrukcja zostata podana w Przewodniku uzytkownika napedu.
Dostepny jest rowniez petny asortyment zewnetrznych filtrow EMC do uzytku z Unidrive M400.

4.6 SAFE TORQUE OFF (STO)

Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” pozwala zapobiec generowaniu przez naped momentu obrotowego
0 wysokim poziomie catkowitosci w silniku. Moze ona by¢ wprowadzona do ukfadu
zabezpieczajgcego maszyny. Nadaje sig réwniez do stosowania jako konwencjonalne wejscie
aktywacji napedu.

Funkcja bezpieczenstwa jest aktywna, gdy jedno lub oba wejscia STO znajdujg sie w stanie niskiej
logiki, zgodnie ze specyfikacja zacisku sterujgcego. Funkcja jest definiowana wedtug EN 61800-5-2
oraz IEC 61800-5-2 w sposéb opisany ponizej. (W ww. normach naped oferujacy funkcje z zakresu
bezpieczenstwa jest okreslany mianem PDS(SR)):

»,Moc, ktéra moze wywotac obroét (lub ruch w przypadku silnika liniowego), nie jest przyktadana do
silnika. PDS(SR) nie doprowadzi do silnika energii, ktéra mogtaby wygenerowa¢ moment obrotowy
(lub site, w przypadku silnika liniowego)”.
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Ta funkcja bezpieczenstwa odpowiada niekontrolowanemu zatrzymaniu zgodnie z kategorig
zatrzymania 0 w IEC 60204-1. Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” wykorzystuje szczegdlng witasciwos¢
napedu inwerterowego, ktéra polega na tym, iz moment obrotowy nie moze by¢ generowany bez
ciagtego prawidtowego i aktywnego zachowania obwodu inwerterowego. Wszelkie powazne usterki
inwerterowego obwodu zasilania skutkujg spadkiem generowania momentu obrotowego.

Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” jest bezpieczna w razie awarii, tak wiec w razie odtgczenia wejscia
~SAFE TORQUE OFF” naped nie obstuguje silnika nawet wtedy, gdy szereg podzespotéw napedu
ulegt awarii. Wigkszo$¢ awarii podzespotow jest sygnalizowana przez niemoznos$¢ uruchomienia
napedu. Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” jest takze niezalezna od oprogramowania sprzetowego
napedu.

Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” nie zapewnia izolacji elektrycznej. Przed uzyskaniem
dostepu do przytgczy sitowych nalezy bezwzglednie odtgczy¢ zasilanie napedu przy

e uzyciu atestowanego urzadzenia odtgczajgcego.

Ochronne uktady sterujace winny by¢ konstruowane wytgcznie przez osoby o
odpowiednich kwalifikacjach i doswiadczeniu. Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” zapewni
bezpieczenstwo maszyny wytgcznie w razie jej prawidtowego wprowadzenia do
FRZZETE  kompletnego uktadu zabezpieczajgcego. Uktad nalezy bezwzglednie poddaé ocenie
ryzyka w celu potwierdzenia, iz ryzyko rezydualne zdarzenia niebezpiecznego jest na
mozliwym do zaakceptowania poziomie dla przedmiotowego zastosowania.

>

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ maksymalnego dozwolonego napiecia rzedu 5V,
aby zapewni¢ bezpieczny niski (nieaktywny) stan funkcji ,SAFE TORQUE OFF”.
Potaczenia z napedem musza by¢ skonfigurowane w taki sposéb, zeby spadki napiecia
ERGZEZETE \y okablowaniu 0 V nie mogly przekroczyé tej wartosci niezaleznie od obcigzenia.
Zdecydowanie zaleca sie wyposazenie obwodéw ,SAFE TORQUE OFF” w dedykowane
przewody 0 V, ktére nalezy podtgczyé do zaciskow: 32 i 33 przy napedzie.

>

W celu uzyskania dodatkowych informacji na temat wejscia SAFE TORQUE OFF, patrz Przewodnik
uzytkownika napedu.
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5 Opcjonalny panel sterujacy i wyswietlacz LCD

Panel sterujacy i wyswietlacz przekazujg uzytkownikowi informacje na temat statusu roboczego
napedu i kodéw wytgczen awaryjnych, a takze stuzg do zmiany parametréw, wytgczania i wigczania
napedu oraz do resetowania napedu.

Rysunek 5-1 Detal bloku klawiszy Unidrive M400

(1) Przycisk Enter jest uzywany do przechodzenia do widoku parametréw lub trybu edyciji, a takze
do zatwierdzania edycji parametru.

(2) Klawisze Navigation (Nawigacja) sg uzywane do wyboru poszczegdlnych parametréw oraz do
edycji wartosci parametréw. Przy aktywnej klawiaturze sterujgcej klawisze ,Up” (Do gory)
i ,Down” (Do dotu) sg réwniez uzywane do zwigkszania lub zmniejszania predkosci silnika.

(3) Klawisz Start jest uzywany do wigczania napedu w trybie bloku klawiszy.

(4) Klawisz Stop/Reset jest uzywany do zatrzymywania i resetowania napedu w trybie bloku
klawiszy. Moze on réwniez by¢ uzywany do resetowania napedu w trybie zaciskow.

(5) Klawisz Escape jest uzywany do opuszczania trybu edycji parametréw/widoku lub do
zignorowania edycji parametréw.

ITZXYM Panelu sterujgcy nie jest dostarczany wraz z napedem.
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Tabela 5-1 Wskazania stanu

Ciag znakow
w wierszu gornym

Modut wyjsciowy

Opis napedu

Naped zostat wstrzymany i nie moze by¢ uruchomiony.
Sygnaty ,SAFE TORQUE OFF” nie zostaty
doprowadzone do zaciskéw ,SAFE TORQUE OFF”
Wstrzymanie lub Pr 06.015 ustawiono na 0. Pozostate warunki, Nieaktywny
ktére moga uniemozliwi¢ aktywacje napedu, zostaty
przedstawione jako bity w Enable Conditions
(Warunki aktywacji) (06.010).

Naped jest gotowy do pracy. Naped zostat aktywowany,
Gotowos¢ ale falownik nie jest aktywny, gdyz ostateczna komenda Nieaktywny
uruchomienia napedu nie jest aktywna.

Naped zostat zatrzymany/utrzymuje czestotliwos¢

zerowa, Aktywny
Naped jest aktywny i pracuje. Aktywny
Utrata ukiadu Wykryto stan utraty uktadu zasilania. Aktywny

zasilania

Predkos¢ silnika jest zmniejszana do czestotliwosci
zerowej, gdyz dezaktywowano ostateczng komende Aktywny
uruchomienia napedu.

Zmniejszanie
predkosci

Hamowanie

pradem DC Naped stosuje hamowanie prgdem DC. Aktywny

Naped ulegt wylgczeniu awaryjnemu i nie steruje juz
silnikiem. Kod wytgczenia awaryjnego pojawi sie na Nieaktywny
wyswietlaczu dolnym.

Wyltaczenie
awaryjne

Naped znajduje si¢ w stanie podnapiecia, w trybie
niskiego napiecia lub wysokiego napiecia.

5.1 Zapisywanie parametrow

Podnapiecie Nieaktywny

Zmiana parametru w menu 0, zostaje zapamigtana po nacisnieciu przycisku E Enter
z jednoczesnym powrotem z trybu edycji do trybu podgladu.

Jezeli parametry zostaty zmienione w menu zaawansowanych, to zmiana nie zostanie zapisana
automatycznie. Nalezy wykona¢ funkcje zapisywania.

Procedura

1. Wybra¢ ,Save Parameters” (Zapisz parametry)* w Pr mm.000 (alternatywnie wprowadzi¢
warto$¢ 1000* do Pr mm.000).

2. Albo:

* Nacisng¢ czerwony @ przycisk resetowania.

*  Przeprowadzi¢ resetowanie napedu poprzez komunikacje szeregowg - w tym celu ustawi¢
Pr10.038 na 100.

* Jezeli naped znajduje sie w stanie podnapigcia (np. gdy zaciski adapter zapasowego Al-Backup sg

zasilane z uktadu zasilania statoprgdowego +24 V), to do Pr mm.000 nalezy wprowadzi¢ warto$¢

1001 w celu wykonania funkcji zapisu.
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5.2 Przywracanie wartosci domysinych parametrow
Przywrécenie wartosci domysinych parametréw za pomocg tej metody skutkuje zapisaniem wartosci
domysinych w pamieci napedu. User security status (Stan bezpieczenistwa uzytkownika) (00.010)
oraz User security code (Kod bezpieczenstwa uzytkownika) (00.025) nie ulegajg zmianie w razie
zastosowania tej procedury.

Procedura

1.

2.

Sprawdzi¢, czy naped nie zostat aktywowany, tj. czy zaciski 31 i 34 sg otwarte lub Pr 06.015 jest
WYL. (0).

Wybra¢ ,Reset 50 Hz Defs” (Resetuj wartosci domysine 50 Hz) lub ,Reset 60 Hz Defs” (Resetuj
wartosci domysine 60 Hz) w Pr mm.000. (alternatywnie wprowadzi¢ 1233 (ustawienia 50 Hz)
lub 1244 (ustawienia 60 Hz) w Pr mm.000).

Albo:

Nacisngé czerwony @ przycisk resetowania.

Przeprowadzi¢ resetowanie napedu poprzez komunikacje szeregowag - w tym celu ustawi¢
Pr10.038 na 100.
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6

Parametry podstawowe (Menu 0)

Menu 0 grupuje szereg najczesciej uzywanych parametrow, ktére umozliwiajg podstawowg

konfiguracje napedu. Wszystkie parametry z menu 0 wystepujg w innych menu napedu. Menu 22

mozna uzy¢ w celu skonfigurowania parametréw w menu 0.

6.1 Menu 0: Parametry podstawowe
Ustawienie
Zakres($) P
Parametr domysine(=) Typ
oL RFC-A oL RFC-A
Minimalna blokada +VM_NEGATIVE_REF_
00001 | 5 iniesienia CLAMP1 Hz 0,00 Hz RW | Num us
Maksymalna blokada +VM_POSITIVE_REF_ Domyslnie 50 Hz: 50,00 Hz
00.002 | ;iniesienia CLAMP Hz Domyslnie 60 Hz: 60,00 Hz | R | Num us
00.003 | TeMPO ) +VM_ACCEL_RATE s 50s RW | Num us
przyspieszania 1
00.004 | Tempo zwalniania 1 +*VM_ACCEL_RATE s 10,0's RW | Num us
AV (0), Al (1), AV Preset (2),
Al Preset (3), Preset (4),
N . Keypad (5), Keypad Ref (6),
00.005 | Konfiguracja napedu Electronic Pot (7), AV (0) RW | Txt PT | US
Torque Control (8),
Pid Control (9)
Maksymalna warto$¢
00.006 | Prad znamionowy +VM_RATED_CURRENT A znamionowadia | pvy | Nym RA us
silnika podwyzszonej przecigzalnosci
(11.032) A
Domyslinie Domyslinie
50 Hz: 1500,0 | 50 Hz: 1450,0
Predkosc¢ . obr./min obr./min
00.007 } o 0,0 do 80000,0 obr./min g i RW | Num us
znamionowa silnika Domyslnie Domyslnie
60 Hz: 1800,0 | 60 Hz: 1750,0
obr./min obr./min
Naped 110 V: 230 V
Naped 200 V: 230 V
Napigcie znamionowe Naped 400 V, 50 Hz: 400 V
00.008 silnika +*VM_AC_VOLTAGE_SET V Naped 400 V, 60 Hz: 460 V RW | Num RA us
Naped 575 V: 575 V
Naped 690 V: 690 V
Znamionowy
00.009 | wspotczynnik mocy 0,00 do 1,00 0.85 RW | Num RA us
silnika
Menu 0 (0), All Menus (1),
Stan zabezpieczen Read only Menu 0 (2),
00.010 |, ikownika Read only (3), Status Only (4), Menu 0(0) RW| Txt | ND | NC | PT
No Access (5)
00.012 | Polanyzacia Negative Logic (0) lub Logika dodatnia (1) RW | Txt us
wejéciowa Positive Logic (1)
00.015 | Odniesienie jog 0,00 do 300,00 Hz 1,50 Hz RW | Num us
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Ustawienie

Zakres(g§) .
Parametr domysine(=) Typ
oL RFC-A oL RFC-A
4-20 mA Stop (-6),
20-4 mA Stop (-5),
4-20 mA Low (-4),
20-4 mA Low (-3),
Wejscie analogowe 1, 4-20 mA Hold (-2), -
00.016 tryb 20-4 mA Hold (-1), Napiecie (6) RW | Txt us
0-20 mA (0), 20-0 mA (1),
4-20 mA Trp (2),
20-4 mA Trp (3), 4-20 mA (4),
20-4 mA (5), Voltage (6)
Aktywacja odniesienia .
00.017 | larmego Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
00.018 | Odniesienie +VM_SPEED_FREQ_REF Hz 0,00 Hz RW | Num uUs
predefiniowane 1
00.025 | 0d zabezpieczen 0 do 9999 0 RW | Num | ND | NC | PT | US
uzytkownika
Odniesienie trybu
00.027 | Sterowania panelu | o o 6) | st (1), Preset (2) Resetowanie (0) RW | Txt us
sterujgcego w chwili
zatgczenia zasilania
. Fast (0), Standard (1),
00.028 | Wybor trybu rampy Std boost (2), Fast boost (3) Standardowy (1) RW | Txt us
00.029 | Aktywacja rampy W&I(?‘;;Ub Wt (1) RW | Bit us
Klonowanie None (0), Read (1),
00.030 | - rametrow Program (2), Auto (3), Boot (4) Brak (0) Rw 1 Txt NC us
Coast (0), Ramp (1),
. Ramp dc | (2), dc | (3),
00.031 | Tryb zatrzymania Timed dc | (4), Disable (5), Rampa (1) RW | Txt us
No Ramp (6)
Wybér ,dynamiczny V
00.032 | 40 F"/Wybor 0do1 0 RW | Num us
optymalizacji
strumienia
Chwytanie .
. . Disable (0), Enable (1), .
00.033 (S)itl)r:ﬁ((;ajacego sig Fwd Only (2). Rev Only (3) Nieaktywne (0) RW [ Txt us
Wybér weiscia Input (0), Therm Short Cct (1),
00.034 | Y WIS Thermistor (2), Wejscie (0) RW | Txt us
Y 9 Therm No Trip (3)
00.035 Sterowanie wyj$ciem 0do 21 0 RW us
cyfrowym 1
00.036 Sterowanie wyjsciem 0do 15 0 RW us
analogowym 1
0,667 (0),
1(1),2(2), 2(2),3(3),
Maksymalna 3(3),4 (4), 4(4),6(5),
00.037 | s estotliwosé nosna | 6 (5). 8 (6). | 8(6), 12 (7), 3 (3) kHz RW Tt us
12(7), 16 (8)
16 (8) kHz
00.038 | Stroienie 0do2 0do3 0 RW | Num NC us
automatyczne
Czestotliwose 0.00to 50 Hz: 50,00 Hz
00.039 znaemionowa silnika VM_SPEED_FREQ_REF_ 60 Hz: 60’00 Hz RW | Num RA us
UNIPOLAR Hz R
Liczba biegunéw Automatyczna (0) do 32 -
00.040 silnika* biegundw (16) Automatycznie bieguny (0) | RW | Txt us
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Ustawienie

obrotowego

Zakres({) .
Parametr domysine(=) Typ
oL RFC-A oL RFC-A
Ur s (0),
Ur (1),
. Fixed (2),
00.041 | Metoda sterowania Ur Auto (3), Url(4) RW | Txt us
Url(4),
Square (5)
Podbicie napigcia
00.042 | przy niskiej 0,0 do 25,0% 3,0% RW | Num us
czestotliwosci
300 (0), 600 (1), 1200 (2),
Szeregowa szybkos¢ 2400 (3), 4800 (4), 9600 (5),
00.043 transn?is'i Y 19200 (6), 38400 (7), 19200 (6) RW [ Txt us
! 57600 (8), 76800 (9),
115200 (10)
00.044 | Adres szeregowy 1do 247 1 RW | Num us
Resetowanie
00.045 | komunikacji Wyt. (0) lub wt. (1) Wht. (0) RW | Bit | ND | NC
szeregowej
Warto$¢ progowa
00.046 | pradu zwolnienia 0 do 200% 50% RW | Num us
hamulca
Warto$¢ progowa
00.047 | pradu zatgczenia 0 do 200% 10% RW | Num us
hamulca
Czestotliwose
00.048 | zwolnienia hamulca 0,00 do 20,00 Hz 1,00 Hz RW | Num us
BC
Czestotliwose
00.049 | zatgczania hamulca 0,00 do 20,00 Hz 2,00 Hz RW | Num us
BC
00.050 | QROZNienie hamulca 00d025,05s 105 RW | Num us
Opdznienie
00.051 | zwolnienia hamulca 0,0do25,0s 10s RW | Num us
po zatgczeniu BC
00.053 Kierunek poczatkowy Ref (0), Forward (1), Odniesienie (0) RW | Txt us
BC Reverse (2)
Zatgczenie hamulca
00.054 | poprzez zerowg 0,00 do 25,00 Hz 0,00 Hz RW | Num us
warto$¢ graniczng BC
. Disable (0), Relay (1), .
00.055 | Aktywacja BC Digital 10 (2), User (3) Nieaktywne (0) RW | Txt us
00.059 | Aktywacja OUP Stop (0) lub Run (1) Wykonaj (1) RW [ Txt us
e 0000 co
00.065 | Proporc 200.000 0,100 s/rad | RW | Num us
regulatora sirad
czestotliwosci Kp1
Wzmocnienie 0.00 do
00.066 | catkujgce regulatora e 0,10 s%rad | RW | Num us
czestotliwosci Ki1 655,35 s*/rad
4(0),5(1),
Filtr trybu 6(2), 8 (3),
00.067 bezczujnikowego 12 (4), 4 (0)ms RW | Txt us
20 (5) ms
Wzmocnienie
00.069 | poczatkowe ruchu 0,0do 10,0 1,0 RW | Num us
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Ustawienie
Zakres(g§) .
Parametr domysine(=) Typ
oL RFC-A oL RFC-A
Dziatanie w razie
00.076 | wykrycia wytgczenia 00000 do 11111 00000 RW | Bin us
awaryjnego
Maksymalna warto$¢
00,077 | 2Namionowa pradu 0,00 do 9999,99 A RO | Num [ ND | NC | PT
dla podwyzszonej
przecigzalnosci
00.078 | Versia . 00.00.00.00 do 99.99.99.99 RO | Num [ ND | NC | PT
oprogramowania
Naped — tryb
00.079 uzytkownika Open loop (1), RFC A (2) Petla otwarta (1) RW | Txt [ ND | NC | PT | US
Menu 0 (0), All Menus (1),
Stan zabezpieczen Read only Menu 0 (2),
00.080 uzytkownika Read only (3), Status Only (4), Menu 0 (0) RW | Txt | ND PT
No Access (5)
* Jezeli ten parametr zostanie odczytany poprzez komunikacje szeregowa, to przedstawi on pary biegunéw.
RW Odqzyt/ RO Tylkodo Num Numer Bit Earametr Txt Napis teks- Bin Par’a}metr FI Filtro-
zapis odczytu parametru bitowy towy dwdjkowy wany
Brak war- Nie sko- Parametr Zalezny od Zapis Zapis przy Punkt
ND | tosci NC | PT | zabezpie- | RA | warto$ci zna- | US | przez uzyt- | PS | wytgczeniu | DE
P piowano ¥ ] . S docelowy
domysinej czony mionowe;j kownika zasilania
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Rysunek 6-1

Menu 0, schemat logiki
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Uruchamianie silnika

W niniejszym podrozdziale opisano wszystkie wymagane kroki, jakie nowy uzytkownik powinien wykona¢
w celu pierwszego uruchomienia silnika.

Tabela 7-1 Petla otwarta i RFC-A
Dziatanie Detal
Sprawdzi¢:
Przed . Sygnat aktywacji napedu nie zostat doprowadzony, zaciski 31 i 35 sg otwarte.
zataczeniem Sygnat uruchomienia nie zostat doprowadzony, zacisk 12/13 jest otwarty.
zasaillania «  Silnik jest podtgczony do napedu.

. Potgczenie silnika jest wlasciwe dla napedu A lub Y.
. Do napedu doprowadzone jest prawidtowe napiecie zasilania.

Wiaczy¢ zasilanie
napedu

Ustawienie domysline to tryb wektorowy petli otwartej. W przypadku trybu
RFC-A, ustawi¢ Pr 00.079 na RFC-A, po czym nacisngé¢ @ przycisk
stop/reset w celu zapisania parametrow.

Sprawdzi¢: Naped wyswietli: Inhibit.

dane z tabliczki
znamionowe;j
silnika

Napiecie znamionowe silnika w Pr 00.008 (V).

Znamionowy wspotczynnik mocy silnika w Pr 00.009.

Jezeli silnik nie jest standardowym silnikiem 50/60 Hz, to ustawi¢
Pr 00.039 odpowiednio.

\F:Yg;?(vgggz'c Whisac: .

minimalng . Predko$¢ minimalng, Pr 00.001 (Hz). i

i maksymalna Predkos$¢ maksymalng, Pr 00.002 (Hz).

l/élﬁ]ro;lvadzié Wpisaé:

przypspieszania Tempo przyspieszania, Pr 00.003 (s/100 Hz).

i zwalniania . Tempo zwalniania, Pr 00.004 (s/100 Hz). /! L\
Wopisac:

Whpisaé . Prad znamionowy silnika w Pr 00.006 (A).

szczegotowe Predko$¢ znamionowg silnika w Pr 00.007 (obr./min.).

o
240 50| 1445[220[076 e
s 4

Gotowos¢ do przeprowadzenia strojenia automatycznego

Naped moze wykona¢ autostrojenie statyczne lub dynamiczne.

Przed aktywacjg strojenia automatycznego silnik musi znalez¢ sie w bezruchu.

W celu przeprowadzenia strojenia automatycznego:

. Ustawi¢ Pr 00.038 = 1 dla stacjonarnego automatycznego dostrajania lub
ustawi¢ Pr 00.038 = 2 dla obrotowego automatycznego dostrajania.

«  Zamkna¢ sygnat aktywacji napedu (przytozy¢ +24 V do zacisku 31 i 35).

czestotliwosci
(tylko tryb RFC-A)

wzmochien kontrolera czestotliwosci (Pr 03.010, Pr 03.011 i Pr 03.012).

Autotune Naped wyswietli komunikat ,Ready” (Gotowy).
. Zamkna¢ sygnat pracy (przytozy¢ +24 V do zacisku 12 lub 13). Gdy naped
wykonuje strojenie automatyczne, na wyswietlaczu dolnym bedzie miga¢ o
LAuto Tune” (Strojenie automatyczne).
. Poczeka¢, az naped wyswietli komunikat ,Inhibit” (Wstrzymanie) i silnik
znajdzie sie w bezruchu.
«  Odigczy¢ sygnat aktywacji napedu oraz sygnat pracy napedu od napedu.
Strojenie Gdy strojenie automatyczne dobiegnie korica, Pr 00.038 zostanie ustawiony na 0.
automatyczne
dobiegto konca
Strojenie
wzmocnien R . . o . > .
Kontrolera W zaleznos$ci od zastosowania, moze zaj$¢ konieczno$¢ wyregulowania

Zapisac parametry

Zapisa¢
parametry

Wybra¢ SAVE (Zapisz) w Pr mm.000 (alternatywnie wpisa¢ warto$¢ 1000)
inacisna¢ @Y przycisk Stop/Reset w celu zapisania parametrow.

Gotowos¢ do uruchomienia

Praca Naped jest teraz gotowy do uruchomienia silnika.

Zwiekszanie Obracanie potencjometru predkosci zwieksza lub zmniejsza predkos¢ silnika.
i zmniejszanie

predkosci

Zatrzymywanie

W celu zatrzymania silnika przy sterowaniu sygnatem wej$ciowym, nalezy
otworzy¢ zacisk pracy do przodu lub pracy do tytu. Jezeli zacisk aktywacji jest
otwarty, gdy silnik pracuje, to silnik wytraci predko$¢ az do zatrzymania.

O}
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8 Obstuga przy uzyciu karty NV Media Card

Rysunek 8-1 Instalacja zapasowego adaptera Al-Backup (karta SD)

Zlokalizowac¢ dwa plastikowe palce na spodzie zapasowego adaptera Al-Backup (1), a nastepnie

wiozy¢ je w odnosne gniazda w sprezynowej pokrywie suwanej u gory napedu.

2. Mocno trzymajgc adapter, popchna¢ sprezynowa pokrywe ochronng ku tytowi napedu w celu
odstonigcia bloku ztgczy (2) ponize;.

Wecisng¢ adapter (3), dopoki ztgcze adaptera nie zablokuje sie w potgczeniu napgdu ponize;.

Rysunek 8-2 Podstawowa obstuga przy uzyciu karty NV Media Card

Programuje wszystkie
parametry napedu do
karty NV Media Card

Naped odczytuje
wszystkie parametry
z karty NV Media Card

mA S )
Pr 00.030 = Odc 0 = Program + &

Nadpisuje wszystkie
dane juz znajdujgce
si¢ w bloku danych 1

S
Naped automatycznie S P
zapisuje do karty 1) S ‘
NV Media Card w razie /
wykonania zapisu Q
arametrow &
p < 4§>

Naped wykonuje
uruchomienie z karty
NV Media Card po
wigczeniu zasilania
e i automatycznie zapisuje
== do karty NV Media Card,
= gdy wykonywany jest
m 4% zapis parametru
Pr 00.030 = tadowanie

poczatkowe +

Calg karte mozna zabezpieczy¢ przed zapisem lub wykasowaniem poprzez ustawienie znacznika
tylko do odczytu, patrz Przewodnik uzytkownika napedu w celu uzyskania dodatkowych informacji.
Karty nie nalezy wyjmowac podczas przesytania danych, gdyz spowoduje to wytgczenie napedu.

W takiej sytuacji nalezy albo podjg¢ kolejng prébe przesytu danych, albo - w razie przesytu z karty do

napedu - zatadowa¢ parametry domysine.
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9 Machine Control Studio

Machine Control Studio - wykorzystujgce standard CODESYS

Oprogramowanie Machine Control Studio zapewnia elastyczne i intuicyjne srodowisko programowania
nowych funkcji sterowania ruchem w aplikacjach automatyki dla napedu Unidrive M. To nowe
narzedzie umozliwia programowanie sterownika PLC wbudowanego w naped Unidrive M400.
Machine Control Studio zostato oparte na CODESYS, otwartym $srodowisku programistycznym do
projektowania sterowania maszyn. Jest ono w petni kompatybilne z powszechnie znanym
standardem EN/IEC 61131-3, a przez to fatwe i szybkie w uzyciu przez inzynieréw na catym Swiecie.

Dostepne sg nastepujace jezyki programowania zgodne z EN/IEC 61131-3:

» Jezyk strukturalny ST (Structured Text)

» Jezyk blokéw funkcyjnych FBD (Function Block Diagram)

* Jezyk schematow sekwencyjnych SFC (Structured Function Chart)

» Jezyk drabinkowy LD (Ladder Diagram)

» Lista rozkazow IL (Instruction List)

Dostepny jest takze:

* Graficzny jezyk programowania CFC (Continuous Function Chart)

Whbudowana inteligencja

+ Sterownik PLC - pamie¢: 12 kB

* 1 xzadanie w czasie rzeczywistym (16 ms), 1 x zadanie w tle

Intuicyjna funkcja IntelliSense pomaga w pisaniu spdjnych i solidnych programéw, znacznie
przyspieszajgc rozwoj oprogramowania. Programisci majg dostep do stale rozwijajgcych sie
zasobow ,.open source”, gdzie mozna znalez¢ potrzebne bloki funkcyjne do programu sterowania.
Machine Control Studio zapewnia réwniez obstuge wtasnych bibliotek z blokami funkcyjnymi
stworzonymi przez klienta, z opcjg monitorowania online zmiennych w programie, a takze pomoc
w dokonaniu zmiany w programie w trybie online zgodnie z biezaca praktykg PLC.

Machine Control Studio mozna pobrac z nastepujgcych stron: http://www.emersonindustrial.com/en-
EN/controltechniques/downloads/userguidesandsoftware/Pages/unidrivem.aspx pod zaktadkg
LSoftware” (Oprogramowanie) lub http://www.emersonindustrial.com/fr-FR/leroy-somer-motors-
drives/downloads/Pages/softwares-and-drawings.aspx

34 Przewodnik szybkiego uruchamiania Unidrive M400 Large Frame
Numer wydania: 6



10 Informacje nt. klasyfikacji UL
10.1  Ogdlne

Napedy o rozmiarach od 5 do 8 przeszly pozytywnie ocene zgodnos$ci z wymogami klasyfikacji UL
oraz cUL.

Klasyfikacje UL mozna przejrze¢ w internecie pod adresem www.UL.com. Numer pliku UL to
E171230.

10.2 Montaz

Napedy moga by¢ instalowane w nastepujacych konfiguracjach:

* Montaz standardowy lub napowierzchniowy. Patrz Przewodnik uzytkownika napedu w celu
uzyskania dodatkowych informacii.

* Montaz na poétce. Napedy sg montowane jeden obok drugiego, bez zadnych odstepéw pomiedzy
nimi. Taka konfiguracja minimalizuje 0golng szerokos$¢ instalacji.

10.3  Srodowisko

Napedy spetniajg wymogi nastepujacych klasyfikacji sSrodowiskowych UL/NEMA:

* Typ 1. Naped musi by¢ zainstalowany albo przy uzyciu zestawu UL typ 1, albo w obudowie
przewidzianej dla typu 1.

* Typ 12. Naped musi by¢ zainstalowany w obudowie przewidzianej dla typu 12.

* Zdalny panel sterujacy jest zgodny zaréwno z klasyfikacjg UL typ 1, jak i typ 12.

* Napedy musza by¢ instalowane w srodowisku spetniajgcym wymagania dla stopnia
zanieczyszczenia 2 lub czystszym.

10.4 Elektryczne wartosci znamionowe

Odpowiedni do zastosowania w obwodzie moggcym dostarczyé¢ nie wiecej niz 100 000 A
symetrycznych (RMS), przy znamionowym napigciu pradu przemiennego.

W celu uzyskania informacji na temat warto$ci znamionowych mocy i pragdu, patrz Przewodnik
uzytkownika napedu.

Wartosci obcigzalno$ci dopuszczalnej bezpiecznikdw i wytgcznikdédw automatycznych podano
w Przewodniku uzytkownika napedu.

Jezeli nie podano inaczej w Przewodniku uzytkownika napedu, to bezpieczniki mogg by¢ zgodne
z klasg J lub CC klasyfikacji UL, przy napigciu znamionowym wynoszgcym co najmniej 600 V
(prad przemienny).

Jezeli nie podano inaczej w Przewodniku uzytkownika napedu, to wylgczniki automatyczne moga
by¢ zgodne z dowolnym numerem kontrolnym typu lub kategorii klasyfikacji UL: DIVQ lub DIVQ?7,
przy napieciu znamionowym co najmniej 600 V (prad przemienny).

10.5 Otwarcie obwodu odgatezionego

Otwarcie urzgdzenia zabezpieczajgcego obwodu odgatezionego moze wskazywac na przerwanie
spowodowane usterkg. W celu ograniczenia ryzyka pozaru lub porazenia prgdem, urzgdzenie nalezy
sprawdzic¢ i, w razie stwierdzenia uszkodzen, wymieni¢. W razie przepalenia elementu pradowego
przekaznika przecigzeniowego, nalezy wymienic caty przekaznik przecigzeniowy.

Zintegrowane potprzewodnikowe zabezpieczenie przeciwzwarciowe nie zapewnia ochrony dla
obwoddéw odgatezionych. Ochrone obwodow odgatezionych nalezy zapewni¢ zgodnie z odnosnym
krajowym kodeksem elektrycznym oraz wszelkimi dodatkowymi kodeksami lokalnymi/
réwnowaznymi.
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10.6 Instalacja elektryczna

Nalezy przestrzegac ponizszych srodkéw ostrozno$ci:

* Napedy sg atestowane do pracy przy temperaturze otoczenia 40 °C i 50 °C.

+ Zaciski do wykonywania potaczen w terenie moga by¢ uzywane wytgcznie z przewodami
miedzianymi, o wytrzymatos$ci temperaturowej co najmniej 75 °C.

» Jezeli faza sterowania jest zasilana z zewnetrznego uktadu zasilania (+24 V), to uktad zasilania
musi by¢ zgodny z klasg 2 klasyfikacji UL oraz posiada¢ odpowiednie bezpieczniki.

*  Przylacza uziemienia muszg wykorzystywac zaciski (pierscieniowe) o petli zamknigtej zgodne
z klasyfikacjg UL.

10.7 Wymogi cUL dla napedéw 575 V o rozmiarze ramy 7 i 8
Wytgcznie dla modeli 575 V (prad przemienny) o rozmiarze 7 i 8 (07500440, 07500550, 08500630,
08500860), nalezy bezwzglednie zastosowac sie do ponizszego zalecenia w celu zapewnienia
zgodnosci z wymogami klasyfikacji cUL:

PO STRONIE LINII URZADZENIA ZOSTANIE ZAINSTALOWANY MECHANIZM ZAPEWNIAJACY
TLUMIENIE UDAROW CHWILOWYCH, ODPOWIEDNI DLA PRADU PRZEMIENNEGO 575 V
(FAZA DO MASY), 575 V (FAZA DO FAZY), A PONADTO ODPOWIEDNI DLA KATEGORII
PRZEPIECIOWEJ Ill, ZAPEWNIAJACY OCHRONE DLA ZNAMIONOWEGO SZCZYTOWEGO
NAPIECIA UDAROWEGO 6 kV ORAZ MAKSYMALNEGO NAPIECIA POZIOMOWANIA 2400 V.

10.8 Zabezpieczenie przecigzeniowe silnika

We wszystkich modelach zastosowano wewnetrzne zabezpieczenie przecigzeniowe silnika, ktére
nie wymaga uzycia zewnetrznego lub zdalnego urzgdzenia zapewniajagcego ochrone
przecigzeniowa. Poziom ochrony mozna regulowac, zas metode regulacji opisano w instrukcji/
podreczniku produktu. Maksymalne przecigzenie pragdowe zalezy od warto$ci wprowadzonych do
parametrow wartosci granicznej pradu (Motoring Current Limit (Warto$¢ graniczna pradu silnika)
(04.005), Regenerative Current Limit (Warto$¢ graniczna pradu odzyskiwania) (04.006)

i Symmetrical Current Limit (Warto$¢ graniczna pradu symetrycznego) (04.007), podane jako
procenty) oraz Motor Rated Current (Pragd znamionowy silnika) (00.006), podany w amperach).
Czas trwania przecigzenia jest zalezny od zmiennej Motor Thermal Time Constant (Termiczna stata
czasowa silnika) (04.015) i moze wynie$¢ maksymalnie 3000 sekund. DomysIne ochrona
przecigzeniowa jest ustawiona w taki sposéb, iz produkt moze wytrzymaé 150% wartosci pradu
wprowadzonej do parametru prgdu znamionowego silnika przez 60 sekund. Produkt mozna
podtgczy¢ do termistora silnika w celu zabezpieczenia silnika na wypadek awarii wentylatora
chtodzacego silnika.

10.9 Zabezpieczenie przed przekroczeniem predkosci silnika
Naped jest wyposazony w pétprzewodnikowe zabezpieczenie przed przekroczeniem predkosci silnika.

Nalezy jednak zauwazyé, iz ta funkcja nie zapewnia tak skutecznego poziomu ochrony, jak
niezalezne urzadzenie ochrony przed przekroczeniem predkosci o wysokiej integralnosci, w zwigzku
z czym nie powinna by¢ traktowana jako funkcja bezpieczenstwa.

10.10 Retencja pamieci termicznej
Napedy sg wyposazone w funkcje retencji termicznej, ktéra jest w petni zgodna z wymogami UL508C.

Naped jest wyposazony w zabezpieczenie przecigzeniowe wrazliwe na obcigzenie i predkos$¢
obrotows silnika z funkcjg retencji pamieci termicznej, zgodng z klauzulg 430.126 amerykanskiego
narodowego kodeksu elektrycznego (NFPA 70) oraz z klauzulg 20.1.11 (a) normy Underwriters
Laboratories UL508C. Zadaniem tego zabezpieczenia jest ochrona zaréwno napedu, jak i silnika
przed niebezpiecznym przegrzaniem w razie powtarzajgcego si¢ przecigzenia lub niemoznosci
zatgczenia, nawet jezeli zasilanie napedu zostanie odigczone pomiedzy zdarzeniami przecigzenia.
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Odnosnie do petnego opisu uktadu ochrony termicznej, patrz Przewodnik uzytkownika napedu.

W celu zapewnienia zgodno$ci z wymogami UL dla retencji pamieci termicznej, nalezy bezwzglednie
ustawi¢ Thermal Protection Mode (tryb ochrony termicznej) (04.016) na zero, za$ Low Frequency
Thermal Protection Mode (Tryb niskoczestotliwosciowej ochrony termicznej) (04.025) na 1,

jezeli naped jest uzywany w trybie zwigkszonej przecigzalno$ci.

Alternatywnie, mozna uzy¢ zewnetrznego czujnika lub przetgcznika termicznego w celu zapewnienia
ochrony przecigzeniowej silnika i napgdu zgodnej z wymogami klauzuli 20.1.11 (b) UL508C.

Ta metoda ochrony jest szczegdlnie zalecana w przypadku niezaleznego wymuszonego chtodzenia
silnika, z uwagi na niebezpieczenstwo przegrzania w razie utraty chtodzenia.

Zewnetrzny czujnik termiczny

Naped jest wyposazony w rozwigzanie umozliwiajgce odbiér i podjecie stosowanych dziatan na
podstawie sygnatu od czujnika termicznego lub przetgcznika wbudowanego w silnik, badz od
zewnetrznego przekaznika ochronnego. Patrz Przewodnik uzytkownika napedu w celu uzyskania
dodatkowych informacji.

10.11 Instalacja grupowa
10.11.1 Definicja

Definicja instalacji grupowej: Obwdd odgateziony zawierajgcy dwa lub wiecej silnikéw, bgdz jeden
lub wiecej silnikéw z innymi obcigzeniami, zabezpieczony wytgcznikiem automatycznym lub
pojedynczym zestawem bezpiecznikow.

10.11.2 Ograniczenia odnos$nie do uzytkowania

Wszystkie silniki o mocy znamionowej ponizej 1 KM

Napedy mogg by¢ uzywane w instalacjach grupowych, gdy moc znamionowa kazdego napedu
wynosi 1 KM lub mniej. Warto$¢ znamionowa pradu przy petnym obciazeniu kazdego silnika nie
moze przekroczy¢ 6 A. Naped silnika zapewnia indywidualng ochrone przecigzeniowg zgodnie

z NEC, klauzula 430.32.

Ochrona najmniejszego silnika

Napedy mogg by¢ uzywane w instalacjach grupowych, gdzie najmniejszy silnik jest chroniony
bezpiecznikami odgatezienia lub wytgcznikiem automatycznym. Ograniczenia odnosnie do wartosci
znamionowej pradu bezpiecznikéw ochronnych obwodu odgatezionego i wytacznikow
automatycznych podano w Tabeli NEC: 430.52.

Inne instalacje

Napedy silnikéw opisane w niniejszym podreczniku uzytkownika nie posiadajg klasyfikacji UL dla
instalacji grupowe;j.

10.12  Akcesoria zgodne z klasyfikacja UL

Ponizsze akcesoria sg zgodne z klasyfikacjg UL:
* Panel sterujgcy Cl-Keypad

* Adapter CI-485

» Adapter Al-485

« Zapasowy adapter Al-Backup

* Panel zdalny

+ Zestaw zgodny z klasyfikacjg UL, typ 1
» Karta NV Media Card

+ SI-PROFIBUS

+ Sl-Ethernet

»  Sl-DeviceNet

+  Sl-EtherCAT

+ SI-CANopen
- SI-I/0
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