Instrukcja startowa

AMD-C

Przemiennik czestotliwosci

0.75 kW — 355 kW
Zasllanie 3x400 Vac
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Informacje ogdéine

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za konsekwencje wynikajgce z niewtasciwe;j
instalacji, uzytkowania lub btednych nastaw parametréw pracy, niewtasciwego
dostosowania typu napedu do maszyny.

Zaktada sie, iz treS¢ niniejszej Instrukcji startowej jest poprawna w chwili dokonania
wydruku. Ze wzgledu na ciggty rozwdj produktu oraz biezgce udoskonalenia, producent
zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian w specyfikacji produktu lub jego jakosci,
a takze zmian w Instrukcji startowej, bez pisemnego zawiadomienia.

Zastrzezenia

Apator Control zastrzega sobie prawo do biezgcego dokonywania zmian w Instrukcji
startowej celem statego podnoszenia jakosci i przystepnosci zawartej w nim tresci bez
pisemnego uprzedzenia. Niniejsza polska wersja jezykowa Instrukcji startowej stanowi
witasnos¢ intelektualng Apator Control i nie moze by¢ przedmiotem prezentacji
publicznych, kopiowania czesciowego lub catkowitego wszelkimi dostepnymi metodami,
marketingu czy sprzedazy, dla oséb trzecich oraz przedsigbiorstw, bez pisemnej zgody
Apator Control, pod rygorem naruszenia praw autorskich.

Apator Control Sp. z 0.0.
ul. Polna 148
87-100 Torun

www.acontrol.com.pl

Dziat Sprzedazy tel.: +48 56 654 49 24 e-mail: control@apator.com
Dziat Ustug Serwisowych tel.: +48 56 654 49 25 e-mail: serwis.control@apator.com
DEKLARACJA ZGODNOSCI

Niniejsze urzadzenie elektroniczne przeznaczone jest do stosowania z odpowiednim silnikiem, sterownikiem,
elementami zabezpieczen elektrycznych i innym wyposazeniem, ktére tworzg kompletny produkt koncowy
lub system.

W zwigzku z tym moze byc¢ instalowane tylko przez wykwalifikowany personel, obeznany z wymaganiami
bezpieczenstwa i kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC).

Osoba instalujgca urzadzenie jest odpowiedzialna za zapewnienie zgodnosci wyrobu koncowego
lub systemu z odpowiednimi przepisami obowigzujgcymi w kraju instalacji.
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Rozdziat 1 Instalacja i okablowanie

Rozdziat 1. Instalacja i okablowanie

1.1. Podstawowy schemat okablowania
Rysunek 1 — Rozmiar A-C

Dtawik DC
(opcja) Rezystor hamowania
Zwora {EGEG )  (opcia)

Zabezpieczenie sieciowe

N
R{L1) O ©
TN
S(L2) 0 © Silnik
T(L3) & o
Logika ujemna
®) Wyjscie przekaznikowe 1
Prawo/Stop il (Nastawa fabryczna - Awaria)
Lewo/Stop -
Wybor predk. 1
Wybér predk. 2
Wybor predk.3 Wyjscie przekaznikowe 2
(Nastawa fabryczna - Praca)
Wybér predk. 4
Wejsia cyfrowe -
(nastawy fabryczne) Brak funkcji
Brak funkcji
Brak funkcji sl
Brak funkcji -
Masa cyfrowa Cyfrowe wyjécie czestotliwosciowe

Wejsécia analogowe Wyijécie optoizolowane 2

—(@ +10V
0-10V (04-20mA) |
5KQ —®avi
_0/4~20mA (0~10V) : Wyijscie analogowe 1
10~+10V P &Gl i 0-10V (-10~+10V)
oI ® AU |
Masa analogowa i~ Masa analogowa
@ ACM
- ' -10V 3 Wyjécie analogowe 2

S)

0-10V (0/4~20mA)

Modbus RS-485

0_O
Wejsce cyfrowe -
841 841 Pozwolenie na prace

Pin 3.6:GND
Pin 4'SG- SG‘“% SCM @
®

Pin 1,2,7,8: Zarezerwowane

Pin 5: SG+ SG - @@ S ——

@ Zaciski sterujgce Slot 1 Interfejs komunikacyjny
- Karta rozszerzen

o Zaciski silnopradowe Wejscia/wyjécia cyfrowe Slot 3

Slot 2

- i
i i Przewody ekranowane
b

-
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Rozdziat 1 Instalacja i okablowanie

Rysunek 2 — Rozmiar D-G

\od
Zabezpieczenie sieciowe +/DC+ -/DC-
N
R(L1) O O R{L1)
S(L2) 0 © S{L2) Silnik
T(L3) T(L3) \L;E:rr;;
5]
= W(T3)
@
w— @) 24v
ogika ujemna
COM ® Wyijscie przekaznikowe 1
Prawo/Stop - @FWD —-e- (Nastawa fabryczna - Awaria)
Lewo/Stop - ] @ REV
Wybér predk. 1 ®) it
Wybor predk. 2 ®
[ g ———
Wybér predk.3 Wyijscie przekaznikowe 2
() .. (Nastawa fabryczna - Praca)
Wybdr predk. 4
Wejsia cyfrowe E (R —
(nastawy fabryczne) Brak funkeji ® M5
Brak funkcji oMs
Brak funkcji e ® Mz
Brak funkeji . eMs » s
Masa cyfrowa ) Cyfrowe wyjscie czestotliwosciowe
DCM
@) Wyjscie optoizolowane 1
Wejscia analogowe Wyjscie optoizolowane 2
~@+10V
5K
0/4~20mA (0~10V) ? Wyijscie analogowe 1
—=TT @ ACH
10-+10v H 0-10V (-10~+10V)
Masa analogowa E Masa analogowa
— Wyjscie analogowe 2
0-10V (0/4~20mA)
Modbus RS-485 0 O
Wejsce cyfrowe -
E:g ;‘Zé?é:l\fgezerwowane 841 81 Pozwolenie na prace
Pin 4:SG- SG+@ SCM @
Pin 5. SG+ SG - (@) L] [ A TosssaTEn
@ Zaciski sterujace |Slot 1 | Interfejs komunikacyjny
— Karta rozszerzen
o Zaciski silnopradowe Wejscia/wyjscia cyfrowe Slot 3
Slot 2

i
i Przewody ekranowane
4k
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Rysunek 3 — Ok

Rozdziat 1 Instalacja i okablowanie

ablowanie wejs¢ cyfrowych dla logiki ujemnej i dodatniej

@ Logika ujemna (wykorzystanie wewnetrznego zrédta 24V) @ Logika dodatnia (wykorzystanie wewnetrznego zrédia 24V)
| Obwody wewnetrzne | | Obwody wewnetrzne :
| T ! e
! v ! ! YA’ '
MI1, Emf{ | MI1, Ya7 i
| W - | | Wy - |
| v | | w |
MIZe Anny Wil L S izl |
| v | o+ | | v | o1 -+ |
MI8 !Ul?‘{ | Mg 3mé< |
i i | |
+24V ~—f — ! DCM po—— |
| | | |
COM i ! COM = !
| | |
DCM | I +24V : i
v | |

| Obwody wewnetrzne i | Obwody wewnetrzne
| T | =
! L7 ! ! iz
M1, !ﬂ\/ﬁ{_ : MI1 % /{_
| . M E | | * M + -
[ - 7 [ [ - 7
o\ - o\ .
| t! &+ 1 | | t! o+
Mis | ![AL§<_ : MIg! ![AL&IL{
P i R
+24Ve— ! +24Ve—
com, : com,
= ] i L]
DCMe— | | DCMg

1.2 Obwéd silnopr

adowy

Oznaczenie zaciskow

Wyjasnienie funkcji zaciskow

R/L1, S/L2, T/L3

Zaciski do podtgczenia zasilania AC (1-fazowego/3-fazowego)

U/T1, VIT2, W/T3

Zaciski wyjsciowe do podtgczenia silnika 3-fazowego do napedu

Dostepne w rozmiarze A~C
Zaciski do podtgczenia dtawika obwodu DC (opcja) w celu

+1, +2 . : . . : .
’ zwiekszenia wspotczynnika mocy. Fabrycznie w tym miejscu
zatozona jest zwora. W przypadku instalacji nalezy usung¢ zwore.
B1 B2 Dostepne w rozmiarze A~C
' Zaciski do podtgczenia rezystora hamowania (opcja)
+1/DC+, -/IDC- Dostepne w rozmiarze D~G

Zaciski do podtgczenia modutu hamowania (opcja)

®

Zacisk uziemienia
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Rozdziat 1 Instalacja i okablowanie

1.3 Zaciski sterujgce

Zacisk

Funkcja zacisku

Opis/Nastawy

+24V

Zrodto +24 dla sygnatéw
cyfrowych

+24V+5% 200 mA

COM

Zacisk wspolny dla wejs¢
cyfrowych

Podajgc na ten zacisk 0 V (zacisk DCM) lub 24
V (zacisk +24 V) dokonujemy wyboru logiki
ujemnej lub dodatniej

FWD

Komeda start w prawo

Wejscia cyfrowe komend sterujgcych.
Wykorzystywane, gdy Pr 00-21 lub 00-31 = 1.

REV |Komenda start w lewo Konfiguracja zaciskéw — Pr 02-00
Nastawy funkcji wejs¢ dokonujemy w
MI1
~ | Wielofunkcyjne wejscia cyfrowe |- 0201 ~ 0208
MIS ON: napiecie 2 11 V DC, prad aktywacji 6,5 mA.
OFF: napiecie < 11 V DC, prad uptywu 10 pA.
o Czestotliwos¢ impulséw na wyjsciu DFM jest
Cyfrowe wyjscie proporcjonalna do czestotliwosci wyjsciowej
czestotliwosciowe napedu.

DFM O Wypetnienie impulséw: 50%

QEK‘ Minimalna impedancja obcigzenia: 1 kQ/100 pf
@ Maksymalny prad: 30 mA
Maksymalne napiecie: 30 V DC

DCM |Masa sygnatow cyfrowych
Wielofunkcyjne wyjscie Nastawy funkcji wyjs¢ optoizolowanych

MO1 optoizo|owane 1 dokonujemy w Pr02-16 02-17.

MO2 Wielofunkcyjne wyjscie
optoizolowane 2 Maksymalne napiecie podane na wejscie:

48 V DC

Maksymalny prad: 50 mA
AA
E :_—(:) MOL

MCM Zacisk wspdlny dla wyjsé @ 14
optoizolowanych iz

@ Moz
— (@ MaV

RA1L Wielofunkcyjne wyjscie
przekaznikowe 1 (styk N.O.)

rp1 |Wielofunkcyjne wyjscie Nastawy funkcji wyj$¢ przekaznikowych
przekaznikowe 1 (styk N.C.) dokonujemy w Pr 02-13 i 02-14.
Wielofunkcyjne wyjscie

RC1 |przekaznikowe 1 (zacisk Maksymalny prad obcigzenia:
wspolny) Obcigzenie rezystancyjne:

RA2 | Wielofunkcyjne wyjscie 5A(N.O.)/3A(N.C.) 250 V AC
przekaznikowe 2 (styk N.O.) |9 A(N.O.)/3A(N.C.) 30V DC
Wielofunkeyjne wyjécie Obcigzenie indukcyjne:

RB2 rzekaznikowe 2 (styk N.C.) 2.0A(N.O.)/1.2 A(N.C.) 250 V AC
pr : SYE RS 2.0A(N.0.)/1.2 A(N.C.) 30 V DC
Wielofunkcyjne wyjscie

RC2 |przekaznikowe 2 (zacisk

wspolny)
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Rozdziat 1 Instalacja i okablowanie

+10V |Zrédto +10 V DC Zasilanie potencjometru. Obcigzalno$¢ 20 mA
-10V_|Zrédto -10 V DC Zasilanie potencjometru. Obcigzalnos¢ 20 mA
Analogowe wejscie napigciowe / |Wyboru trybu pracy wejscia
pradowe (0~10V - 0/4~20 mA) dokonujemy poprzez
10V Avi circuit nastawe przetgcznika AVI oraz nastawe
— Pr 03-28.
AVI Wejscie 0~10 V: impedancja 20 kQ
i Wejscie 0/4~10 V: impedancja 250 Q
: - Nastawy funkcji wejscia dokonujemy w Pr 03-00
internal circuit
Analogowe wejscie prgdowe /
napieciowe Wyboru trybu pracy wejscia (0/4~20 mA-0~10
JACI A/\?\'/\?WCU” V) dokonujemy poprzez nastawe przetgcznika
| ACI oraz nastawe Pr 03-29.
ACI § Wejscie 0/4~10 V: impedancja 250 Q
~ é = Wejscie 0~10 V: impedancja 20 kQ
| Nastawy funkcji wejscia dokonujemy w Pr 03-01
TACM internal circuit
Analogowe wejscie napieciowe
10 AUl circuit o
10V AM Zakres sygnatu wejsciowego: -10~+10 V DC
Impedancja: 20 kQ
AUl 12 |Aul % -
‘ 3 Nastawy funkcji wejscia dokonujemy w Pr 03-02
lacm |
T internal circuit
Wyboru trybu pracy wyjscia (0~10 V - -10~+10
Wyjécia analogowe Xl):(l\j/lollfonujemy poprzez nastawe przetgcznika
AFM1 AEM1 Impedancja: 100 kQ
@ - - Maksymalny prad wyjsciowy: 20 mA
Nastawy funkcji wyj$cia dokonujemy w Pr 03-20
ACM @) Wyboru trybu pracy wyjscia (0~10 V — 0/4~20
= mA) dokonujemy poprzez nastawe przetgcznika
AFM2m AFM2 oraz nastawg Pr 03-31.
AEM?2 @) — Maksymalny prad wyjsciowy: 20 mA
@ I Wyjscie 0~10 V: impedancja: 100 kQ
= Wyijscie 0/4~20 mA: impedancja: 100 Q
Nastawy funkcji wyjscia dokonujemy w Pr 03-23
ACM |Masa sygnatéw analogowych
S1 |Wejscie pozwolenia na prace (bezpieczehstwa) zdejmuje napiecie z obwoddw
SCM |wyjsciowych przemiennika. Zgodne z normami EN954-1 i IEC/EN61508.
> 2 Modbus Rs-485
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Rozdziat 2 Przedni panel sterujacy

Rozdziat 2. Przedni panel sterujacy

Opis klawiszy

Klawisz

Opis

Klawisz RUN uruchamia prace silnika, gdy zrodtem komend sterujgcych jest
panel cyfrowy.

Klawisz Stop/Reset:

1. Zatrzymuje prace silnika, gdy zrodtem komend sterujgcych jest panel
cyfrowy.

2. Zatrzymuje prace silnika, gdy zrédtem komend nie jest panel cyfrowy, ale
w parametrze 00-32 ustawiono aktywacje przycisku STOP.

3.  Wykonuje reset po wystgpieniu stanu awaryjnego.

Klawisz FWD/REV zmienia kierunek obrotéw, gdy zrédtem komend sterujgcych
jest panel cyfrowy.

Klawisz ENTER jest uzywany do wyboru pod-menu oraz potwierdzania zmiany
parametru.

Klawisz ESC powoduje powrét do wyzszego menu z pod-menu.

Po nacisnieciu przycisku MENU zostaje wyswietlone gtdwne menu napedu.

sunfe 0 0

a
'

Klawisze Prawo/Lewo/Gdra/Dét uzywane sg zmiany potozenia kursora, oraz
zmiany warto$ci numerycznych.

Z klawiszy funkcyjnych F1, F2, F3 i F4 aktywny jest tylko klawisz F1.
Uruchamia on prace z predkoscig ustawcza.

Klawisz HAND przetgcza zrodto zadajnika czestotliwosci i Zrodto komend
sterujgcych w tryb HAND. Nastawy zrodta zadajnika czestotliwos$ci i zrédta
komend sterujgcych w tym trybie dokonujemy w Pr 00-30 i 00-31.

@@ll<

Klawisz AUTO przetgcza zrodto zadajnika czestotliwosci i zrodto komend
sterujgcych w tryb AUTO. Nastawy zrodta zadajnika czestotliwosci i zrédta
komend sterujgcych w tym trybie dokonujemy w Pr 00-20 i 00-21.
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Rozdziat 2 Przedni panel sterujacy

Opis wskaznikéw diodowych

Dioda

Opis

Dioda $wieci: wskazuje prace napedu, wtgczajgc to takze hamowanie DC,
postoj w trybie oczekiwania (gdy czestotliwo$¢ zadana jest rowna zero lub
uktad jest w trybie uspienia) i poszukiwanie predkosci.

Dioda miga: wskazuje, ze uktad hamuje i przechodzi do trybu stop.

Dioda nie swieci: uktad nie pracuje — jest w trybie stop.

Dioda $wieci: wskazuje, ze uktad nie pracuje — jest w trybie stop.

Dioda miga: wskazuje, postoj w trybie oczekiwania (gdy czestotliwo$¢ zadana
jest réwna zero lub ukfad jest w trybie uspienia).

Dioda nie swieci: uktad pracuje.

Dioda $wieci na zielono: wybrany jest kierunek W Prawo.
Dioda $wieci na czerwono: wybrany jest kierunek W Lewo.
Dioda miga na przemian: naped zmienia kierunek obrotow.

Dioda $wieci: zrodto zadajnika czestotliwosci i zrodto komend sterujgcych jest
w trybie HAND.

Dioda swieci: zroédio zadajnika czestotliwosci i zrodto komend sterujgcych jest
w trybie AUTO.

Rozdziat 3. Parametry

»: Ten symbol oznacza, ze parametr mozna modyfikowac podczas pracy napedu
(po komendzie START).

00 Parametry trybu pracy

Parametr

Nastawa

Funkcja Nastawy fabryczna

00-00 | Kod napedu Tylko do odczytu H#H

00-01 | Prad znamionowy napedu Tylko do odczytu HHH HH

00-02 | Powrdt do nastaw fabrycznych

0: Brak funkcji

1: Wszystkie parametry tylko do odczytu

6: Kasowanie programu PLC

8: Blokada klawiatury

9: Przywracanie nastaw fabrycznych wszystkim
parametrom — sie¢ 50 Hz

10: Przywracanie nastaw fabrycznych wszystkim
parametrom — sie¢ 60 Hz

00-03

Wybdr parametru wyswietlanego
po podaniu zasilania

: Czestotliwos¢ zadana (F)

: Czestotliwos¢ wyjsciowa (H)

: Wielkos¢ zdeklarowana w Pr 00-04 (U)
: Prad wyjsciowy (A)

00-04

Dodatkowa wielkos¢ wyswietlana
na wyswietlaczu

: Prad wyjsciowy (A)

: Zawarto$¢ wewnetrznego licznika (c)

: Aktualna czestotliwo$¢ wyjsciowa (H.)

: Napiecie obwodu posredniczgcego (v)

: Napiecie wyjsciowe (E)

: Wspotczynnik mocy (n)

: Moc wyjsciowa w kW (P)

: Aktualna predkosc silnika w obr/min (r)

: Wyliczony moment wyjsciowy w % (t)

: Nastawa zarezerwowana (G)

10: Wartosc¢ sygnatu sprzezenia zwrot.PID w %(b)
11: Wartos¢ sygnatu na wejsciu AVIw % (1.)

OCONOOOAPRAWN-=20WN =0
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Rozdziat 3 Parametry

Parametr

Funkcja

Nastawy

Nastawa
fabryczna

12: Wartosc¢ sygnatu na wejsciu ACl w % (2.)
13: Wartos¢ sygnatu na wejsciu AUl w % (3.)
14: Temperatura IGBT w oC (i.)

15: Temperatura kondensatoréw w oC (c.)
16: Stan wejs¢ cyfrowych uwzgledniajgc nastawe
Pr 02-12 (ON/OFF) (i)

17: Stan wyjs¢ cyfrowych uwzgledniajgc nastawe
Pr 02-18 (ON/OFF) (0)

18: Aktualnie wybrana predkos$c¢ predef. (S)
19: Stan wejs¢ cyfrowych (ON/OFF) (d.)

20: Stan wyjs¢ cyfrowych (ON/OFF) (0.)

21: Nastawa zarezerwowana (P.)

22: Nastawa zarezerwowana (S.)

23: Nastawa zarezerwowana (g.)

24: Nastawa zarezerwowana (E.)

25: Akumulator przecigzenia w % (0.)

26: Doziemienie w % (G.)

28: Zawartos¢ rejestru D1043 w PLC (C)

29: Nastawa zarezerwowana (4.)

30: Nastawa zarezerwowana (U)

31: Wielkosc¢ zdefiniowana przez uzytkownika
[czestotliwos¢ wyjsciowa x Pr00-05] (K)

32: Nastawa zarezerwowana (Z.)

00-05

Wspétczynnik K dla wielkosci def.
przez uzytkownika

0~160.00

00-06

Wersja oprogramowania

Tylko do odczytu

#H#

00-07

Odblokowanie dostepu do
parametréw

0~65535

00-08

Ustawienie hasta dostepu

0~65535

00-09

Parametr zarezerwowany

00-10

Parametr zarezerwowany

00-11

Tryb sterowania

0: Sterowanie U/f

1: Nastawa zarezerwowana
2: Sterowanie wektorowe

3: Nastawa zarezerwowana
4: Nastawa zarezerwowana

00-12
~ 00-15

Parametr zarezerwowany

00-16

Wybor przecigzalnosci

0: Normalna (160% przez 3 s)
1: Podwyzszona (180% przez 3 s) [Uwaga:
skutkuje obnizeniem pradu zn. napedu]

00-17

Czestotliwos¢ nosna

Uwaga: nastawy powyzej
fabrycznych powodujg
zmniejszenie parametrow
znamionowych przemiennika
(patrz Pr 06-55)

Normalna przecigzalnos¢
0,75-15 kW  2~15 kHz
18,5-75 kW  2~10 kHz
90-355 kW 2~9 kHz
Podwyzszona przecigzalno$é
0,75-355 kW 2~6 kHz

00-18

Parametr zarezerwowany

00-19

Sygnaty kontrolowane przez PLC

Bit 0: Komendy ster. kontrolowane przez PLC
Bit 1: Czestotliwos¢ zadawana przez PLC

Chib

00-20

Zrédto zadajnika czestotliwosci
(AUTO)

0: Panel cyfrowy

1: Komunikacja szeregowa RS-485

2: Wejscie analogowe (Pr 03-00~03-02)

3: Wejscia cyfrowe - zwiekszanie/ zmniejszanie
(Pr 02-01~02-08)

4~8: Nastawa zarezerwowana

11
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Rozdziat 3 Parametry

: Nastawa
Parametr Funkcja Nastawy fabryczna
0: Panel cyfrowy
00-21 Zrédto komend sterujgcych 1: Wejscia cyfrowe (Pr 02-00) 0
(AUTO) 2: Komunikacja szeregowa RS-485
3~5: Nastawa zarezerwowana
00-22 | Tryb zatrzymania Oj Hamowan!e PO rampie 0
1: Hamowanie wybiegiem
Dozwolone kierunki wirowania O: 'V'°2"W?‘ praca w obydwu kierunkach
00-23 sinika 1: Zabroniony kierunek - W Lewo 0
2: Zabroniony kierunek - W Prawo
00-24 Czestotliwos¢ zadana z panelu Tylko do odczytu st
cyfrowego
Liczba miejsc po przecinku:
00x0h: brak miejsc po przecinku
00x1h: 1 miejsce po przecinku
00x2h: 2 miejsca po przecinku
Wielko$¢ zadawana zdefiniowana | 00x3h: 3 miejsca po przecinku
00-25 . . . ; - 0000h
przez uzytkownika Wyswietlane jednostki:
000xh: Hz
001xh: rpm
002xh: %
003xh: kg
00-26 | Maksymalna wartos¢ wielkosci 0-65535 0
zdefiniowanej przez uzytkownika
00-27 Odczyt yvielkoéc_:i zdefiniowanej Tylko do odczytu P
przez uzytkownika
00-28 | Parametr zarezerwowany
00-29 | Parametr zarezerwowany
0: Panel cyfrowy
1: Komunikacja szeregowa RS-485
00-30 Zrodio zadajnika czestotliwosci  [2: Wejscie analogowe (Pr 03-00~03-02) 0
(HAND) 3: Wejscia cyfrowe - zwiekszanie/ zmniejszanie
(Pr 02-01~02-08)
4~8: Nastawa zarezerwowana
0: Panel cyfrowy
00-31 Zrédto komend sterujgcych 1: Wejscia cyfrowe (Pr 02-00) 0
( HAND) 2: Komunikacja szeregowa RS-485
3~5: Nastawa zarezerwowana
00-32 Aktywacja przycisku STOP panelu |0: Przycisk STOP nieaktywny 0
cyfrowego 1: Przycisk STOP aktywny
00-33 Parametr zarezerwowany
~00-47
00-4g | Stata czasowafiltru wyswietlania |, 1 g5 535 ¢ 0.100
wartosci pradu wyj$ciowego
Stata czasowa filtru wyswietlania
00-49 | wartosci czestotliwosci wyjsciowej |{0.001~65.535 s 0.100
i predkosci silnika
00-50 Wersja oprogramowania (kod Tylko do odczytu HittHH

daty)
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Rozdziat 3 Parametry

01 Parametry podstawowe

Parametr Funkcja Nastawy NEEIERI]
fabryczna
01-00 | Maksymaina czestotliwosc 50.00~600.00 Hz 50.00
wyj$ciowa
01-01 | Maksymaina czestotliwose 0.00~600.00 Hz 50.00
skojarzona z napieciem Silnik 1
0102 | yaksymaine napigcle WyjSciowe —l 5 10,0 v 400.0
01-03 gﬁr?if(tit"wosc posrednia 1 — 0.00~600.00 Hz 3.00
01-04 | Napiecie posrednie 1 — Silnik 1 0.0 V~480.0 V 22.0
01-05 gﬁr?iitit"wosc posrednia 2 — 0.00~600.00 Hz 0.50
01-06 | Napiecie posrednie 2 — Silnik 1 0.0 V~480.0 V 4.0
01-07 | Minimalna czestotliwos¢ 0.00~600.00 Hz 0.00
wyjsciowa — Silnik 1
01-08 M_lnl_malne napiecie wyjsciowe — | 4\, 180 gy 0.0
Silnik 1
01-09 | Czestotliwos¢ startowa 0.00~600.00 Hz 0.50
01-10 | GOme ograniczenie czestotliwosci | 54 g4 oo 1z 600.00
wyj$ciowej
01-11 Do_Ir;el ograniczenie czestotliwosci 0.00~600.00 Hz 0.00
wyj$ciowej
. Pr.01-45=0: 0.00~600.00 s 10.00
01-12 | Czas rozbiegu 1 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 s 10.0
. Pr.01-45=0: 0.00~600.00 s 10.00
01-13 | Czas hamowania 1 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 s 10.0
. Pr.01-45=0: 0.00~600.00 s 10.00
01-14 | Czas rozbiegu 2 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 s 10.0
. Pr.01-45=0: 0.00~600.00 s 10.00
01-15 | Czas hamowania 2 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 s 10.0
: Pr.01-45=0: 0.00~600.00 s 10.00
01-16 | Czas rozbiegu 3 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 s 10.0
. Pr.01-45=0: 0.00~600.00 s 10.00
01-17 | Czas hamowania 3 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 s 10.0
: Pr.01-45=0: 0.00~600.00 s 10.00
01-18 | Czas rozbiegu 4 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 s 10.0
. Pr.01-45=0: 0.00~600.00 s 10.00
01-19 | Czas hamowania 4 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 s 10.0
. s Pr.01-45=0: 0.00~600.00 s 10.00
01-20 | Czas rozbiegu dla predkosci JOG Pr.01-45=1- 0.00~6000.0 s 10.0
01-21 Czas hamowania dla predko$ci Pr.01-45=0: 0.00~600.00 s 10.00
JOG Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 s 10.0
01-22 | Czestotliwosc¢ dla predkosci JOG |0.00~600.00 Hz 6.00
Czestotliwos¢ automat.
01-23 | przetgczenia miedzy 1i 4 czasem |0.00~600.00 Hz 0.00
rozbiegu/hamowania
01-24 Krzywa typu-S podczas rozbiegu [Pr.01-45=0: 0.00~25.00 s 0.20
(poczatek) Pr.01-45=1: 0.0~250.0 s 0.2
01-25 Krzywa typu-S podczas rozbiegu [Pr.01-45=0: 0.00~25.00 s 0.20
(koniec) Pr.01-45=1: 0.0~250.0 s 0.2
01-26 Krzywa typu-S podczas Pr.01-45=0: 0.00~25.00 s 0.20
hamowania (poczatek) Pr.01-45=1: 0.0~250.0 s 0.2
01-27 Krzywa typu-S podczas Pr.01-45=0: 0.00~25.00 s 0.20
hamowania (koniec) Pr.01-45=1: 0.0~250.0 s 0.2
0128 | SOmy prog czestotliwosci 0.00~600.00 Hz 0.00
eliminacji 1
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Rozdziat 3 Parametry

Parametr Funkcja Nastawy f;lgrs;gxz
) Dolny prog czestotliwosci _
01-29 eliminacji 1 0.00~600.00 Hz 0.00
) Gorny prog czestotliwosci _
01-30 eliminacji 2 0.00~600.00 Hz 0.00
) Dolny prog czestotliwosci _
01-31 eliminacji 2 0.00~600.00 Hz 0.00
) Gorny prog czestotliwosci _
01-32 eliminacii 3 0.00~600.00 Hz 0.00
) Dolny prog czestotliwosci _
01-33 eliminacii 3 0.00~600.00 Hz 0.00
Zachowanie gdy czestotliwosc¢ 0: Brak napiecia na wyjsciu
01-34 | zadana jest ponizej czestotliwosci |1: Hamowanie DC (napiecie rowne minimalnemu) 0
minimalnej 2: Czestotliwos¢ minimalna na wyjsciu
01-35 | Maksymaina czestotliwosc 0.00~600.00 Hz 50.00
skojarzona z napieciem Silnik 2
01-36 g/li?nliiyzmalne naplecie WyJSClowe =14 9 v~510.0 v 400.0
01-37 gifr?if(t‘;”'wosc posrednia 1 - 0.00~600.00 Hz 3.00
01-38 | Napiecie posrednie 1 — Silnik 2 0.0 V~480.0 V 22.0
01-39 gifr?if(t‘;”'wosc posrednia 2 - 0.00~600.00 Hz 0.50
01-40 | Napiecie posrednie 2 — Silnik 2 0.0 V~480.0 V 4.0
01-41 | Minimaina czestotliwosc 0.00~600.00 Hz 0.00
wyjsciowa — Silnik 2
01-42 M'ln!malne napigcie wyjsciowe — |5 o\, 4a5 gy 0.0
Silnik 2
0: Krzywa U/f zdefiniowana parametrami
. . Pr01-00 ~ Pr 01-08
01-43 | Wybor krzywej U/f 1: Krzywa 1.5 0
2: Krzywa kwadratowa
01-44 | Parametr zarezerwowany
Rozdzielczos¢ jednostek czasu 0:0.01s
01-45 X : 0
rozbiegu/hamowania 1:0.1s
01-46 | Parametr zarezerwowany
02 Parametry wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych
Parametr Funkcja Nastawy fgt?f;sglz
0: FWD — W Prawo/Stop, REV — W Lewo/Stop
02-00 Wejscia cyfrowe jako zrédto 1: FWD - Start/Stop, REV — W Prawo/W Lewo 0
komend sterujgcych 2: FWD,MI1-Start/Stop z zatrzaskiem, REV-
W Prawo /W Lewo
02-01 | Wejscie cyfrowe 1 (MI1) 0: Brak funkcji 1
02-02 | Wejscie cyfrowe 2 (MI2) 1: Wybor predkosci predefiniowanych 1 2
02-03 | Wejscie cyfrowe 3 (MI3) 2: Wybdr predkosci predefiniowanych 2 3
02-04 | Wejscie cyfrowe 4 (MI4) 3: Wybér predkosci predefiniowanych 3 4
02-05 | Wejscie cyfrowe 5 (MI5) 4: Wybor predkosci predefiniowanych 4 0
02-06 | Wejscie cyfrowe 6 (MI6) 5: Reset 0
02-07 | Wejscie cyfrowe 7 (MI7) 6: Komenda pracy z predkoscig JOG 0
02-08 | Wejscie cyfrowe 8 (MI8) 7: Blokada zmiany predkosci 0
02-26 \(/X/Ieljlsoc)'e cyfrowe karty rozszerzen 8: Wybdr czasu rozbiegu/hamowania 1/2 0
02-27 meljlle)Ie cyfrowe karty rozszerzen 9: Wybdr czasu rozbiegu/hamowania 3/4 0
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Rozdziat 3 Parametry

: Nastawa
Parametr Funkcja Nastawy fabryczna
02-28 Wejscie cyfrowe karty rozszerzen |10: Awarii zewnetrzna (EF) — stop wedtug 0
(MI12) Pr 07-20
02-29 \(/,Y/Ieljls‘;)'e cyfrowe karty rozszerzen 11: Zewnetrzna blokada napedu (bb) 0
02-30 \(/kl/lelisf)'e cyfrowe karty rozszerzen 12: Stop wybiegiem (bez podtrzymania) 0
02-31 \(/kl/leIJlSSC)'e cyfrowe karty rozszerzen 13: Nastawa zarezerwowana 0
14: Wybdr drugiej mapy silnika (Silnik 2)
15: Zrédio zadajnika czestotliwosci - wejcie AVI
16: Zrédho zadajnika czestotliwosci - wejscie ACI
17: Zrédto zadajnika czestotliwosci - wejscie AUI
18: Stop wedtug Pr 07-20
19: Zwiekszanie czestotliwosci zadanej
20: Zmniejszanie czestotliwosci zadanej
21: Wylgczenie regulatora PID
22: Kasowanie wewnetrznego licznika
23: Wyzwalanie wewnetrznego licznika Pr 02-19
(MI6)
24: Komenda pracy z predkoscig JOG — W Prawo
25: Komenda pracy z predkoscig JOG - W Lewo
26: Nastawa zarezerwowana
27: Nastawa zarezerwowana
28: Stop awaryjny (EF1) - wybieg
29~37: Nastawa zarezerwowana
38: Zmiany nastaw parametrow nie zapisywane
do pamieci EEPROM
39: Nastawa zarezerwowana
40: Stop wybiegiem (z podtrzymaniem)
41: Wybér trybu HAND
42: Wybér trybu AUTO
43: Ograniczenie czestotliwosci maks.
(Pr 02-48)
48: Nastawa zarezerwowana
49: Pozwolenie na prace
50: Nastawa zarezerwowana
51: Uruchomienie programu PLC
52: Pozwolenie na tadowanie, odczyt i
monitorowanie programu PLC z komputera
53~70: Nastawa zarezerwowana
Sposodb zmiany czestotliwosci 0: Z predkoscig zalezng od czasow rozbiegu/
X 02-09 | zadanej przy pomocy wejs¢ hamowania 0
cyfrowych 1: Z predkoscig nastawiong w Pr 02-10
Predkos¢ zmiany czestotliwosci
X| 02-10 | zadanej przy pomocy wejsé¢ 0.01~1.00 Hz/ms 0.01
cyfrowych
# 02-11 gllzt?)s odpowiedzi wejs¢ cyfrowych | g 50030 000 s 0.005
N 02.12 | WybOr trybu pracy wejsc 0000h~FFFFh (0: N.O.; 1: N.C.) 0000h
cyfrowych
M| 02-13 | Wyjscie przekaznikowe RY1 0: Brak funkgciji 11
X 02-14 | Wyjscie przekaznikowe RY2 1: Praca napedu 1
M| 02-16 | Wyjscie optoizolowane (MO1) 2: Osiggnieta czestotliwos¢ zadana 0
X 02-17 | Wyjécie optoizolowane (MO2) 3: Osiggnieta czestotliwos$¢ progowa 1 0
(Pr.02-22)
# 02-36 Wyjscie cyfrowe karty rozszerzen |4: Osiggnieta czestotliwo$¢ progowa 2 0
(MO10) (Pr.02-24)
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Rozdziat 3 Parametry

: Nastawa
Parametr Funkcja Nastawy fabryczna
02-37 \(/,YA%S{:S cyfrowe karty rozszerzen 5: Zerowa czestotliwos¢ zadana po starcie 0
02-38 m%sfg cyfrowe karty rozszerzen 6: Zerowa czestotliwos¢ zadana 0
02-39 Wyjscie cyfrowe karty rozszerzen |7: Sygnalizacja przekroczenia momentu 1 0
(MO13) (Pr 06-06~ 06-08)
02-40 Wyjscie cyfrowe karty rozszerzen |8: Sygnalizacja przekroczenia momentu 2 0
(MO14) (Pr 06-09~ 06-11)
i Wyjscie cyfrowe karty rozszerzen | .
02-41 (MO15) 9: Naped sprawny 0
02-42 Wyjscie cyfrowe karty rozszerzen | 10: Sygnalizacja niskiego poziomu napiecia w DC 0
(MO16) (LV) (Pr06-00)
02-43 m%sf% cyfrowe karty rozszerzen 11: Sygnalizacja stanu awaryjnego 0
02-44 m%sfg; cyfrowe karty rozszerzen 12: Nastawa zarezerwowana 0
02-45 Wyjscie cyfrowe karty rozszerzen |13: Ostrzezenie o wysokiej temperaturze 0
(MO19) radiatora (Pr 06-15)
02-46 Wyjscie cyfrowe karty rozszerzen |14: Sygnalizacja przekroczenia poziomu 0

(MO20)

zatgczenia rezystora hamowania (Pr.07-00)

15~16: Nastawa zarezerwowana

17: Osiggnieta warto$¢ koncowa zliczania
(Pr 02-19)

18: Osiggnieta warto$¢ wstepna zliczania
(Pr 02-20)

19: Sygnalizacja zewnetrznej blokady napedu

20: Sygnalizacja ostrzezenia

21: Sygnalizacja przekroczenia napiecia w
obwodzie posredniczgcym

22: Sygnalizacja zadziatania funkcji ochrony
przed przetezeniem (Pr 06-03 i 06-04)

23: Sygnalizacja zadziatania funkcji ochrony
przed przepieciem (Pr 06-01)

24: Zrodto komend sterujgcych — sygnaty
zewnetrzne

25: Zadany kierunek - Prawo

26: Zadany kierunek - Lewo

27: Prad wyjsciowy >= Pr.02-33

28: Prad wyjsciowy <=Pr.02-33

29: Czestotliwos¢ wyjsciowa >= Pr.02-34

30: Czestotliwos¢ wyjsciowa <= Pr.02-34

31~32: Nastawa zarezerwowana

33: Predkosc¢ zerowa po starcie

34: Predkos¢ zerowa

35~39: Nastawa zarezerwowana

40: Osiggnieta czestotliwos¢ zadana (takze w
trybie Stop)

41: Nastawa zarezerwowana

42: Sterowanie hamulcem zewnetrznym —
suwnica (wyzwalanie gdy F>Pr 02-34,

I>Pr 02-33 i t>Pr 02-32

odpuszczanie gdy F<Pr 02-58 lub I<Pr 02-57)

43: Nastawa zarezerwowana

44: Sygnalizacja zbyt niskiego prgdu - suchobieg
(Pr 06-71 ~ 06-73)

45~46: Nastawa zarezerwowana
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Rozdziat 3 Parametry

: Nastawa
Parametr Funkcja Nastawy fabryczna
47: Sterowanie hamulcem wspomagajgcym przy
zatrzymaniu (wyzwanie po stopie gdy F<Pr 02-34
przez czas Pr 02-32)
48~62: Nastawa zarezerwowana
02-18 | Wybor trybu pracy wyjs¢ cyfr. 0000h~FFFFh (0: N.O.; 1: N.C.) 0000h
02-19 | Wartos¢ koncowa zliczania 0~65500 0
wewnetrznego licznika
02-20 | Wartos¢ wstegpna zliczania 0~65500 0
wewnetrznego licznika
02-21 Mnozml_< dla} qyfrowego wyjscia 1~166 1
czestotliwosciowego DFM
02-22 | Czestotliwo$¢ progowa 1 0.00 ~ 600.00 Hz 50.00
Zakres detekcji czestotliwosci -
02-23 progowej 1 0.00~600.00 Hz 2.00
02-24 | Czestotliwos¢ progowa 2 0.00~600.00 Hz 50.00
i Zakres detekcji czestotliwosci -
02-25 progowej 2 0.00~600.00 Hz 2.00
Opodznienie dla funkcji sterowania N
02-32 hamulcem 0.000~65.000 s 0.000
02-33 Pozm_m pr_a}(’ju wyjsciowego dla 0~100% 0
funkcji wyj$¢ cyfrowych
02-34 P02|0_r_n cz_gstotl. wyjsciowej dla 0.00~+/- Pr 01-00 0.00
funkcji wyj$¢ cyfrowych
Blokada startu po zatgczeniu 0: Aktywna
02-35 A . " . 0
zasilania i resecie awarii 1: Nieaktywna
02-47 | Parametr zarezerwowany
02-47 | Parametr zarezerwowany
02-49 | Parametr zarezerwowany
02-50 | Monitor stanu wejs¢ cyfrowych Tylko do odczytu A
02-51 | Monitor stanu wyjs¢ cyfrowych Tylko do odczytu A
i Wyswietlanie wejs¢ cyfrowych S
02-52 wykorzystywanych przez PLC Tylko do odczytu
i Wyswietlanie wyj$¢ cyfrowych S
02-53 wykorzystywanych przez PLC Tylko do odczytu
Wyswietlanie czestotliwosci
i zadanej przy pomocy wejs¢
02-54 cyfrowych Tylko do odczytu HHH HH
(zwiekszanie/zmniejszanie)
02-55 | Parametr zarezerwowany
02-56 | Parametr zarezerwowany
02-57 | Prad zapadania hamulca 0~150% 0
02-58 | Czestotliwo$¢ zapadania hamulca | 0.00~600.00Hz 0.00
03 Parametry wejs¢ i wyjS¢ analogowych
. Nastawa
Parametr Funkcja Nastawy fabryczna
03-00 | Wejscie analogowe AVI 0: Brak funkcji 1
03-01 | Wejscie analogowe ACI 1: Zadawanie czestotliwosci 0
03-02 | Wejscie analogowe AUI 2: Nastawa zarezerwowana 0
3: Nastawa zarezerwowana
4: Zadawanie punktu pracy dla PID
5: Sprzezenie zwrotne dla PID
6: Wejscie sygnatu termistora PTC (Pr 06-29, 06-
30)
7~17: Nastawa zarezerwowana
03-03 Korekta sygnatu wejscia -100.0~100.0% 0
analogowego AVI
17 &
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Rozdziat 3 Parametry

Parametr Funkcja Nastawy f;lgrs;gxz
) Korekta sygnatu wejscia ) _ 0
03-04 analogowego ACI 100.0~100.0% 0
03-05 | Korekta dodatniego sygnatu -100.0~100.0% 0
wejscia analogowego AUI
) Korekta ujemnego sygnatu wejscia | _ 0
03-06 analogowego AUI 100.0~100.0% 0
Tryb korekty sygnatu analogowego|0: Brak korekty sygnatu analogowego
03-07 s
AVI 1: Jezeli sygnat analogowy < korekta, to sygnat
03-08 Tryb korekty sygnatu analogowego| zadajgcy = 0
ACI 2: Jezeli sygnat analogowy > korekta, to sygnat
zadajgcy =0 0
Trvb korekty svanatu analogowedo 3: Wartos¢ zadana = warto$¢ bezwzgledna z
03-09 ABII ysyo 9 9 wartosci zadanej po korekcie
4: Dostepny caty zakres wartosci zadanej po
korekcie
03-10 | Parametr zarezerwowany
) Wzmocnienie sygnatu wejscia _ 0
03-11 analogowego AV -500.0~500.0% 100.0
) Wzmocnienie sygnatu wejscia _ 0
03-12 analogowego AC| -500.0~500.0% 100.0
03-13 | WZmocnienie dodatniego sygnatu | 54 500 oo 100.0
wejscia analogowego AUI
) Wzmocnienie ujemnego sygnatu | _ 0
03-14 wejscia analogowego AUI 500.0~500.0% 100.0
Stata czasowa filtra wejscia
03-15 analogowego AV 0.00~2.00 s 0
03.16 | Stata czasowa filtra wejscia 0.00~2.00 s 0
analogowego ACI
03.17 | Stata czasowa filtra wejscia 0.00~2.00 s 0
analogowego AUI
Dodawanie sygnatéw wejs¢ NG , .
03-18 | analogowych z tg samg nastawg 2: Elﬁakt%/;vne (Priorytet: AVI, ACI, AUI) 0
Pr 03-00~03-02 - AKW
0: Brak reakgcji
1: Komunikat ANL i kontynuacja pracy na
) . i podstawie ostatniej czestotliwosci zadanej
03-19 | Reakcja na utrate sygnatu 4-20mA 2: Komunikat ANL i hamowanie stromosciowe do 0
OHz
3: Btgd ACE i hamowanie wybiegiem
03-20 | Wyjscie analogowe AFM1 0: Czestotliwos¢ wyjsciowa (Pr 01-00 = 100%) 0
03-23 | Wyjscie analogowe AFM2 1: Czestotliwos¢ zadana (Pr 01-00 = 100%) 0
2: Czestotliwo$¢ wyjsciowa (600 Hz = 100%)
3: Prad wyjsciowy (2,5 x prad znamionowy =
100%)
4: Napiecie wyjsciowe (2 x Pr 01-02 = 100%)
5: Napiecie w obwodzie posredniczgcym
(900 V=100%)
6: Nastawa zarezerwowana
7: Nastawa zarezerwowana
8: Nastawa zarezerwowana
9: AVI (0~10 V = 0~100%)
10: ACI (0~20 mA = 0~100%)
11: AUI (-10~10 V = 0~100%)
12~22: Nastawa zarezerwowana
23: Stata warto$¢ napiecia zaprogramowana w Pr
03-32 lub Pr 03-33
03-21 | /VZmocnienie wyjscia 0~500.0% 100.0
analogowego AFM1
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Rozdziat 3 Parametry

: Nastawa
Parametr Funkcja Nastawy fabryczna
Sygnat wyjscia analog. AFM1 w  |0: Kierunek Lewo 0-10 V; Kierunek Prawo 0-10 V
03-22 | odniesieniu do czestotliwosci w 1: Kierunek Lewo 0 V; Kierunek Prawo 0-10 V 0
Lewo 2: Kierunek Lewo 5-0 V; Kierunek Prawo 5-10 V
Wzmocnienie wyj$cia
03-24 | L oaoweds A 0~500.0% 100.0
Sygnat wyjscia analog. AFM2 w  |0: Kierunek Lewo 0-10 V; Kierunek Prawo 0-10 V
03-25 | odniesieniu do czestotliwosci w 1: Kierunek Lewo 0 V; Kierunek Prawo 0-10 V 0
Lewo 2: Kierunek Lewo 5-0 V; Kierunek Prawo 5-10 V
03-26 | Parametr zarezerwowany
03-27 Korekta sygnatu wyjscia -100.0~100.0% 0
analogowego AFM2
Wybdr trybu pracy wejscia AVI 0:0-10V
03-28 | (dodatkowo patrz przetgcznik 1: 0-20 mA 0
SW3) 2:4-20 mA
Wybor trybu pracy wejscia ACI 0: 4-20 mA
03-29 | (dodatkowo patrz przetgcznik 1:0-10V 0
SW4) 2: 0-20 mA
03-30 wyfc‘)"r"zet:irz‘fz"vpyﬂéc analog. Tylko do odczytu —
Wybor trybu pracy wyjscia AFM2 .
03-31 | (dodatkowo patrz przetgcznik 2: ggg 22 0
SW2) )
Stata warto$¢ na wyjsciu AFM1 (Pr
03-32 | (a0 03) Y (Prl6.00~100.00% 0.00
Stata warto$¢ na wyjsciu AFM2 (Pr
03-33 | (305 09) v (Prl0.00-100.00% 0.00
0334 Parametr zarezerwowan
~03-49
0: Standardowa
1: Trzypunktowa krzywa wejscia AVI
2: Trzypunktowa krzywa wejscia ACI
. R 3: Trzypunktowa krzywa wejscia AVI i ACI
03-50 | Wybor krzywej wejs¢ analogowych 4: Trzypunktowa krzywa wejécia AUI 0
5: Trzypunktowa krzywa wejscia AVI i AUI
6: Trzypunktowa krzywa wejscia ACIl i AUI
7: Trzypunktowa krzywa wejscia AVI, ACI i AUI
03-51 Dolny punkt charakterystyki 03-28=0, 0~10.00 V 0.00
wejscia AVI 03-28#0, 0~20.00 mA ’
Warto$¢ odpowiadajgca dolnemu
03-52 | punktowi charakterystyki wejscia |0.00~100.00% 0.00
AVI
03-54 Posredni punkt charakterystyki 03-28=0, 0~10.00 V 500
wejscia AVI 03-28#0, 0~20.00 mA ’
Warto$¢ odpowiadajgca
03-54 | posredniemu punktowi 0.00~100.00% 50.00
charakterystyki wejscia AVI
Gorny punkt charakterystyki 03-28=0, 0~10.00 V
03-55 | \yejscia AV 03-28#0, 0~20.00 MA 10.00
Warto$¢ odpowiadajgca gérnemu
03-56 | punktowi charakterystyki wejscia |0.00~100.00% 100.00
AVI
Dolny punkt charakterystyki 03-29=1, 0~10.00 V
03-57 | wejscia ACI 03-29%1, 0~20.00 MA 4.00
Warto$¢ odpowiadajgca dolnemu
03-58 | punktowi charakterystyki wejscia |0.00~100.00% 0.00
ACI
Posredni punkt charakterystyki 03-29-=1, 0~10.00 V
03-59 | wejécia ACI 03-29#1, 0~20.00 MA 12.00
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Rozdziat 3 Parametry

: Nastawa
Parametr Funkcja Nastawy fabryczna
Wartos¢ odpowiadajgca
03-60 | posredniemu punktowi 0.00~100.00% 50.00
charakterystyki wejscia ACI
Gorny punkt charakterystyki 03-29=1, 0~10.00 V
03-61 | ejscia AC 03-29%1, 0~20.00 mA 20.00
Wartos¢ odpowiadajgca géornemu
03-62 | punktowi charakterystyki wejscia |0.00~100.00% 100.00
ACI
03-63 Do!r'1y. punkt charakterystyki 0-10.00 V/ 0.00
wejscia AUI
Wartos¢ odpowiadajgca dolnemu
03-64 | punktowi charakterystyki wejscia |0.00~100.00% 0.00
AUI
03-65 Poérefjni punkt charakterystyki 0~10.00 V 5.00
wejscia AUI
Warto$¢ odpowiadajgca
03-66 | posredniemu punktowi 0.00~100.00% 50.00
charakterystyki wejscia AUI
03-67 Gé.rlny punkt charakterystyki 0~10.00 V 10.00
wejscia AUI
Warto$¢ odpowiadajgca gérnemu
03-68 | punktowi charakterystyki wejscia |0.00~100.00% 100.00
AUI
03-69 | Dolny punkt char. wej. AUI 0~-10.00 V 0.00
Wartos¢ odpowiadajgca dolnemu
03-70 | punktowi charakterystyki wejscia |0.00~-100.00% 0.00
AUI
03-71 Po_éredni punkt charakterystyki 0~-10.00 V 500
wejscia AUI
Wartos¢ odpowiadajgca
03-72 | posredniemu punktowi 0.00~-100.00% -50.00
charakterystyki wejscia AUI
03-73 | Gorny punkt char. wej. AUI 0~-10.00 V -10.00
Warto$¢ odpowiadajgca gérnemu
03-74 | punktowi charakterystyki wejscia |0.00~-100.00% -100.00
AUI
4 Parametry predkosci predefiniowanych
Parametr Funkcja Nastawy Nastawa
fabryczna
04-00 | Czestotliwo$¢ predefiniowana 1 0.00~600.00 Hz 0
04-01 | Czestotliwo$¢ predefiniowana 2  |0.00~600.00 Hz 0
04-02 | Czestotliwo$¢ predefiniowana 3  |0.00~600.00 Hz 0
04-03 | Czestotliwos¢ predefiniowana 4  |0.00~600.00 Hz 0
04-04 | Czestotliwos¢ predefiniowana 5  |0.00~600.00 Hz 0
04-05 | Czestotliwos¢ predefiniowana 6  |0.00~600.00 Hz 0
04-06 | Czestotliwos¢ predefiniowana 7  |0.00~600.00 Hz 0
04-07 | Czestotliwos¢ predefiniowana 8  |0.00~600.00 Hz 0
04-08 | Czestotliwos¢ predefiniowana 9  |0.00~600.00 Hz 0
04-09 | Czestotliwos¢ predefiniowana 10 |0.00~600.00 Hz 0
04-10 | Czestotliwo$¢ predefiniowana 11 |0.00~600.00 Hz 0
04-11 | Czestotliwo$¢ predefiniowana 12 |0.00~600.00 Hz 0
04-12 | Czestotliwo$¢ predefiniowana 13 |0.00~600.00 Hz 0
04-13 | Czestotliwo$¢ predefiniowana 14 |0.00~600.00 Hz 0
04-14 | Czestotliwo$¢ predefiniowana 15 |0.00~600.00 Hz 0
04-15 Nastawa zarezerwowana
~ 04-44
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Rozdziat 3 Parametry

05 Parametry silnika

Parametr Funkcja Nastawy D CREE]
fabryczna
0: Nieaktywne
1: Autotuning dynamiczny — z rotacjg silnika
Automatyczne strojenie (wyznacza Rs, Rr, Lm, Lx, Prad biegu jatowego)
05-00 R } . S 0
parametréw silnika 2: Autotuning statyczny — bez rotacji silnika
(wyznacza Rs, Rr, Lm, LX)
3~13: Nastawa zarezerwowana
Prgd znamionowy silnika 10~120% pradu znamionowego napedu
05-01 |. . P #.H#
indukcyjnego — silnik 1 (A)
Moc znamionowa silnika 0~655.35 kW
05-02 indukcyjnego - silnik 1 (kW) o
05-03 Predkogc znam. §|Ip|ka 1410 1410
indukcyjnego — silnik 1 (rpm)
05-04 !_lczka plegunow_sﬂnlka 2~20 4
indukcyjnego — silnik 1
05-05 _Prqd blegu jatowego silnika 0~ nastawa fabryczna Pr 05-01 4
indukcyjnego 1 (A)
05-06 Rezystancja stojana silnika 0~65535 mQ 0
indukcyjnego (Rs) — silnik 1
05-07 Rezystancja wirnika silnika 0~65535 mQ 0
indukcyjnego (Rr) — silnik 1
Indukcyjnos¢ magnetyzujgca 0~65535 mH
05-08 Lo . 0
silnika indukcyjnego 1 (Lm)
05-09 Indukcyjnosc stojana silnika 0~65535 mH 0
indukcyjnego (Lx) — silnik 1
05-10 Parametr zarezerwowan
~ 05-12 y
Prad znamionowy silnika 10~120% pradu znamionowego napedu
05-13 |. . A #.H#
indukcyjnego — silnik 2 (A)
Moc znamionowa silnika 0~655.35 kW
05-14 indukcyjnego - silnik 2 (kW) o
05-15 Pre,dkosp znam. §|In|ka 1410 1410
indukcyjnego — silnik 2 (rpm)
Liczka biegundw silnika 2~20
05-16 indukcyjnego — silnik 2 4
05-17 Prad blegu jatowego silnika 0~ nastawa fabryczna Pr 05-01 4
indukcyjnego 2 (A)
05-18 Rezystancja stojana silnika 0~65535 mQ 0
indukcyjnego (Rs) — silnik 2
05-19 Rezystancja wirnika silnika 0~65535 mQ 0
indukcyjnego (Rr) — silnik 2
05-20 Indukcyjnos¢é magnetyzujgca 0~65535 mH 0
silnika indukcyjnego 2 (Lm)
05-21 Indukcyjnosé stojana silnika 0~65535 mH 0
indukcyjnego (Lx) — silnik 2
) Wybdr parametréw silnika 1: silnik 1
05-22 | §jinik 1/ silnik 2 2: silnik 2 !
05-23 Parametr zarezerwowan
~ 05-30 y
05-31 Ca.#kowﬂy czas pracy silnika 00~1439 0
(minuty)
05-32 | Catkowity czas pracy silnika (dni) |00~65535 0
05-33 Parametr zarezerwowan
~ 05-43 y
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Rozdziat 3 Parametry

06 Parametry funkcji ochronnych

: Nastawa
Parametr Funkcja Nastawy fabryczna
06-00 | Poziom sygnalizacii niskiego 300.0~440.0 V DC 400.0
napiecia w DC
06-01 Ochrona przed zadziataniem 0: Ochrona wytgczona 760.0
blokady przepieciowej 700.0~900.0 V DC ]
06-02 | Parametr zarezerwowany
— LA
Ochrona przed zadziataniem Normalna przecigzalnos¢: 0~160% pradu zn. 120
06-03 | blokady przetezeniowej podczas napedu
. Podwyzszona przecigzalnos¢: 0~180% pradu zn. 150
rozbiegu
napedu
— o AAAN
Ochrona przed zadziataniem Normalna przecigzalnos¢: 0~160% pradu zn. 120
06-04 | blokady przetezeniowej podczas g?)%%;jiszona rzecigzalnosc¢: 0~180% pradu zn 150
pracy z predkoscig ustalong Y P a ’ o Pra '
napedu
. . 0: Aktualnie wybrany czas rozbiegu/hamowania
sz?(s _rozt;:egu/hamc:jwama dia 1: Czas rozbiegu/hamowania 1
unxcejl ochrony prze 2: Czas rozbiegu/hamowania 2
06-05 | zadziataniem blokady 3- Czas rozbiequ/hamowania 3 0
przetezeniowej podczas pracy z 4j c bi 9 h a4
predkoscia ustalong : Czas rozbiegu/hamowania
5: Nastawa zarezerwowana
0: Funkcja nieaktywna
1: Funkcja detekcji aktywna tylko podczas pracy z
predkoscig ustalong. Po wykryciu przekroczenia
momentu praca kontynuowana (tylko ostrzezenie
otl)
2: Funkcja detekcji aktywna tylko podczas pracy z
Tryb detekcji przekroczenia predkoscig ustalong. Po wykryciu przekroczenia
06-06 : 0
momentu (otl) momentu zatrzymanie pracy (btgd ot1)
3: Funkcja detekcji aktywna caty czas. Po
wykryciu przekroczenia momentu praca
kontynuowana (tylko ostrzezenie ot1)
4: Funkcja detekcji aktywna caty czas. Po
wykryciu przekroczenia momentu zatrzymanie
pracy (btad ot1)
Poziom wykrywania przekroczenia |10~250% pradu znamionowego napedu w
06-07 . - . 120
momentu (ot1) wybranej przecigzalnosci
) Czas wykrywania przekroczenia _
06-08 momentu (ot1) 0.0~60.0 s 0.1
0: Funkcja nieaktywna
1: Funkcja detekcji aktywna tylko podczas pracy z
predkoscig ustalong. Po wykryciu przekroczenia
momentu praca kontynuowana (tylko ostrzezenie
ot2)
2: Funkcja detekcji aktywna tylko podczas pracy
Tryb detekcji przekroczenia z predkoscig ustalong. Po wykryciu przekroczenia
06-09 . 0
momentu (ot2) momentu zatrzymanie pracy (btgd ot2)
3: Funkcja detekcji aktywna caty czas. Po
wykryciu przekroczenia momentu praca
kontynuowana (tylko ostrzezenie ot2)
4: Funkcja detekcji aktywna caty czas. Po
wykryciu przekroczenia momentu zatrzymanie
pracy (btad ot2)
Poziom wykrywania przekroczenia |10~250% prgdu znamionowego napedu w
06-10 . - - 120
momentu (ot2) wybranej przecigzalnosci
06-11 Czas wykrywania przekroczenia 0.0~60.0 S 0.1
momentu (ot2)
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Rozdziat 3 Parametry

Parametr Funkcja Nastawy fggfjgxz
06-12 Maksymalne ograniczenie 0~250% pradu znamionowego napedu w 170
prgdowe normalnej przecigzalnosci
. . ... |0: Silnik z chtodzeniem wymuszonym
Funkcja ochrony termicznej silnika |, ., . :
06-13 o . 1: Silnik z chtodzeniem wiasnym (standardowy) 2
— silnik 1 (awaria EoL1) ) S
2: Funkcja nieaktywna
06-14 EIek’Fromczna'charakterystyka 30.0~600.0 S 60.0
termiczna — silnik 1
Poziom ostrzezenia o wysokiej 5 o
06-15 temperaturze radiatora (OH) 0.0~110.0°C 85.0
Limit dla funkcji Pr 06-03 i 06-04
06-16 | PO Przekroczeniu przez .. |0~100% nastawy Pr 06-03 lub Pr 06-04 50
czestotliwos¢ wyjsciowg wartosci
Pr01-01
06-17 | Ostatni stan awaryjny 0: Brak zapisanego w pamieci stanu awaryjnego 0
06-18 | Przedostatni stan awaryjny 1: Przetezenie podczas rozbiegu (ocA) 0
06-19 | Trzeci od kohca stan awar. 2: Przetezenie podczas obnizania predkosci (ocd) 0
06-20 Czwarty od konca stan awaryjny  |3: Przetezenie podczas pracy z predk. ustalong 0
(ocn)
06-21 | Pigty od korca stan awaryjny 4: Doziemienie (GFF) 0
06-22 | Szosty od kohca stan awaryjny 5: Zwarcie w module IGBT (occ) 0

6: Przetezenie w trybie Stop (ocS)

7: Przepiecie podczas rozbiegu (ovA)

8: Przepiecie podczas obnizania predkosci (ovd)

9: Przepiecie podczas pracy z predkoscig
ustalong (ovn)

10: Przepiecie w trybie Stop (ovS)

11: Spadek napiecia podczas rozbiegu (LvVA)

12: Spadek napiecia podczas obnizania predk.
(Lvd)

13: Spadek napiecia podczas pracy z predk. ustal.
(Lvn)

14: Spadek napiecia w trybie Stop (LvS)

15: Zanik fazy na wejsciu napedu (OrP)

16: Przegrzanie modutu IGBT (oH1)

17: Przegrzanie radiatora (oH2)

18: Btad czujnika temperatury IGBT (tH10)

19: Btad czujnika temperatury radiatora (tH20)

20: Zarezerwowany

21: Przecigzenie napedu (oL)

22: Ochrona termiczna silnika - silnik 1 (EoL1)

23: Ochrona termiczna silnika - silnik 2 (EoL2)

24: Przegrzanie silnika - czujnik PTC (oH3)

25: Zarezerwowany

26: Przekroczenie momentu 1 (otl)

27: Przekroczenie momentu 2 (ot2)

28: Niski poziom pradu - suchobieg (uC)

29: Zarezerwowany

30: Btad zapisu do wewnetrznej pamieci
EEPROM (cF1)

31: Bfad odczytu z wewnetrznej pamieci
EEPROM (cF2)

32: Zarezerwowany

33: Btad sprzetowy — pomiar pradu faza U (cd1)

34: Blad sprzetowy — pomiar pragdu faza V (cd2)

35: Blad sprzetowy — pomiar prgdu faza W (cd3)
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Rozdziat 3 Parametry

Parametr

Funkcja

Nastawy

Nastawa
fabryczna

36: Btgd sprzetowy CC - btedny pomiar prgdu
(HdO)

37: Btad sprzetowy OC - btedny pomiar prgdu
(Hd1)

38: Btad sprzetowy OV - btedny pomiar napiecia
(Hd2)

39: Btad sprzetowy occ (Hd3)

40: Btgd automatycznego strojenia silnika (AUE)

41~47: Zarezerwowany

48: Utrata sygnatu 4-20mA (ACE)

49: Awaria zewnetrzna (EF)

50: Stop awaryjny (EF1)

51: Zewnetrzna blokada napedu (bb)

52: Nieprawidtowo wprowadzone hasto dostepu
(PcodE)

53: Zarezerwowany

54: Btad komunikacji RS485 (CE1)

55: Btgd komunikacji RS485 (CE2)

56: Btad komunikacji RS485 (CE3)

57: Btad komunikacji RS485 (CE4)

58: Btad komunikacji RS485 (CE10)

59: Btad komunikacji z panelem (CP10)

60: Btad rezystora hamowania (bF)

61~63: Zarezerwowany

64: Btad sprzetowy — uszkodzony stycznik
tadowania wstepnego (ryF)

65-72: Zarezerwowany

73: Brak sygnatu pozwolenia na prace (S1)

74~78: Zarezerwowany

79: Btad sprzetowy — zwarcie faza U (Uocc)

80: Btad sprzetowy — zwarcie faza V (Vocc)

81: Blad sprzetowy — zwarcie faza W (Wocc)

82: Wykryto zanik fazy U na wyjsciu napedu
(OPHL)

83: Wykryto zanik fazy V na wyjsciu napedu
(OPHL)

84: Wykryto zanik fazy W na wyjsciu napedu
(OPHL)

85~111: Zarezerwowany

06-23
~ 06-25

Parametr zarezerwowany

06-27

Funkcja ochrony termicznej silnika
— silnik 2 (awaria EoL2)

0: Silnik z chtodzeniem wymuszonym
1: Silnik z chtodzeniem wiasnym (standardowy)
2: Funkcja nieaktywna

06-28

Elektroniczna charakterystyka
termiczna — silnik 2

30.0~600.0 s

60.0

06-29

Reakcja na wykrycie poziomu
sygnatu btedu z termistora PTC

0: Ostrzezenie oH3 | kontynuacja pracy
1: Btad oH3 i hamowanie po rampie

2: Btgd oH3 i hamowanie wybiegiem

3: Brak funkcji

06-30

Poziom sygnatu btedu termistora
PTC

0.0 ~ 100.0%

50.0

06-31

Czestotliwos¢ zadana w chwili
wystapienia awarii

Tylko do odczytu (0.00~655.35 Hz)

B

06-32

Czestotliwos¢ wyjsciowa w chwili
wystapienia awarii

Tylko do odczytu (0.00~655.35 Hz)

Bt
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Rozdziat 3 Parametry

: Nastawa
Parametr Funkcja Nastawy fabryczna
06-33 | Napiecie wyjsciowe w chwili Tylko do odczytu (0.0~6553.5 V) W
wystgpienia awarii
06-34 | Napiecie posredniczace DCW oy o 4 odezytu (0.0~6553.5 V) H
chwili wystgpienia awarii
06-35 | ~rad wyjsciowy w chwili Tylko do odczytu (0.00~655.35 A) T
wystgpienia awarii
06-36 | |emperatura IGBT w chwili Tylko do odczytu (0.0~6553.5°C) —
wystgpienia awarii
06-37 Temp. koqdensat_q row w chwili Tylko do odczytu (0.0~6553.5°C) HiHH A
wystgpienia awarii
06-3g | Predkosc silnika w chwili Tylko do odczytu (0~65535 obr/min) st
wystgpienia awarii
06-39 | Parametr zarezerwowany
06-40 | Stanu wejsc cyfrowych w ehwili .y o 45 odczytu (0000h~FFFFh) ittt
wystgpienia awarii
06-41 | Stanu wyjs¢ eyfrowyeh w chwili 1oy o g4 odczytu (0000n-FFFFh) HHHHID
wystapienia awarii
Status napedu w chwili
06-42 | wystgpienia awarii (adres Tylko do odczytu (0000h~FFFFh) HHHH#N
komunikacyjny 2119H)
06-43 | Parametr zarezerwowany
06-44 | Parametr zarezerwowany
0: Ostrzezenie OPHL i kontynuacja pracy
06-45 Reakcja na zanik fazy na wyjsciu  |1: Awaria OPHL i zatrzymanie po rampie 3
napedu (OPHL) 2: Awaria OPHL i zatrzymanie wybiegiem
3: Brak reakcji
06-46 | £23S Wykrywania zanikufazy na |, 54065 535 0.500
wyjsciu napedu
06-47 Minimalny Rra;d wykrywania zaniku 0.00~655.35% 1.00
fazy na wyjsciu napedu
Czas hamowania DC przy
06-48 | wykrywaniu zaniku fazy na wyjsciu |0.000~65.535 s 0.100
napedu
06-49 | Parametr zarezerwowany
06-50 | CZas probkowania dla wykrywania | 54 g4 o s 0.20
zaniku fazy na wejsciu napedu
06-51 | Parametr zarezerwowany
Poziom tetnien napiecia DC dla
06-52 | wykrywania zaniku fazy na wejsciu |0.0~320.0 V DC 60.0
napedu
06-53 Reakcja na zanik fazy na wejsciu |0: Awaria OrP i zatrzymanie po rampie 0
napedu (OrP) 1: Awaria OrP i zatrzymanie wybiegiem
06-54 | Parametr zarezerwowany
0: Ograniczenie czestotliwosci nosnej i pradu
znamionowego napedu, od ktérego liczone jest
dziatanie funkcji ochronnych (Pr 06-03 i 06-04).
Zmiana parametréw pracy napedu 1: Ograniczenie prgdu znamionowego napedu ,od
06-55 pod wplywem wzrostu obciazenia ktdrego liczone jest przecigzenie (oL) i dziatanie 0
funkcji ochronnych (Pr 06-03 i 06-04). Niezmienna
czestotliwosé nosna.
2: Ograniczenie czestotliwosci nosnej. Staty prad
znamionowy napedu.
06-56 Parametr zarezerwowany
~ 06-62
06-63 Czas \_Nystapier_lia ostatniego stanu Tylko do odczytu o
awaryjnego (minuty)
06-64 Czas wystgpienia przedostatniego Tylko do odczytu —

stanu awaryjnego (minuty)
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Rozdziat 3 Parametry

: Nastawa
Parametr Funkcja Nastawy fabryczna
) Czas wystgpienia trzeciego od
06-65 konca stanu awaryjnego (minuty) Tylko do odczytu i
06-66 CZ?S wystapienia qzwarteg(_) od Tylko do odczytu HEHHH1
konca stanu awaryjnego (minuty)
06-67 CZ?S wystapienia platego oq Tylko do odczytu HEHHH1
konca stanu awaryjnego (minuty)
06-68 ngs wystgpienia s;ostego _od Tylko do odczytu p—
konca stanu awaryjnego (minuty)
06-69 | Catkowity czas pracy napedu (dni) |Tylko do odczytu S
06-70 | Catkowity czas pracy napedu Tylko do odczytu H
(minuty)
06-71 Poziom wykrywania niskiego 0.0 ~ 100.0% pradu znamionowego napedu dla 0.0
pradu wybranej przecigzalnosci '
06-72 | Czas wykrywania niskiego prgdu |0.00 ~ 360.00 s 0.00
0 : Funkcja nieaktywna
Reakcia na wykrvcie niskieqo 1: Awaria uC i stop wybiegiem
06-73 radu J(suchgvt))/ie y) 9 2 : Awaria uC i stop z 2-gim czasem hamowania 0
pra 9 (Pr 01-15)
3 : Ostrzezenie uC i kontynuacja pracy
07 Parametry specjalne
Parametr Funkcja Nastawy MR
fabryczna
07-00 | FoZiom zalgczenia rezystora 700.0~900.0 V DC 760.0
hamowania
07-01 | Poziom pragdu hamowania DC 0~100% 0
07-02 | €7@s hamowania DC podczas 0.0~600s 0.0
rozruchu
07-03 | €#@s hamowania DC podczas 0.0~600s 0.0
zatrzymania
07-04 | Prég aktywacji hamowania DC 0.00~600.00 Hz 0.00
podczas zatrzymania
07-05 | Parametr zarezerwowany
0: Zatrzymanie pracy
1: Praca kontynuowana, po powrocie zasilania
Odpowiedz na chwilowy zanik chwyte_uye S|In|k_a przy cz_estotllvs_/osc_n zadanej
07-06 L w chwili wystgpienia zaniku zasilania 0
zasilania . A
2: Praca kontynuowana, po powrocie zasilania
chwytanie silnika przy czestotliwosci
minimalnej
07-07 Malfsymalr)y d.opuszczalny czas 01~200s 20
zaniku zasilania
07-08 | CZas blokady napedu przed 0.1~5.0's 0.5
chwytaniem silnika
~ 0, i i i
07-09 | Poziom pradu chwytania silnika 20 200/.0 pradg Znamionowego przemiennika 100
dla danej przecigzalnosci
0: Zatrzymanie pracy
. . 1: Chwytanie silnika przy czestotliwosci
Tryb restartu po stanie awaryjnym . I, e -
07-10 zadanej w chwili wystgpienia awarii 0
(bb, oc, occ, ov) ) L L
2: Chwytanie silnika przy czestotliwosci
minimalnej
07-11 Automatyczny restart po stanie 0~10 (0 — funkcja nieaktywna) 0

awaryjnym (oc, occ, ov)
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Rozdziat 3 Parametry

: Nastawa
Parametr Funkcja Nastawy fabryczna
0: Funkcja wytgczona
1: Chwytanie silnika przy czestotliwosci
maksymalnej
07-12 | Chwytanie silnika podczas startu 2: Chwytanie silnika przy czestotliwosci 0
zadanej
3: Chwytanie silnika przy czestotliwosci
minimalnej
07-13 | Parametr zarezerwowany
07-14 | Parametr zarezerwowany
07-15 Czag chwilowego wstrzymania 0.00 ~ 600.00 . 0.00
rozbiegu
07-16 | CZestotliwosc chwilowego 0.00 ~ 600.00 Hz 0.00
wstrzymania rozbiegu
Czas chwilowego wstrzymania
07-17 | 2 O 4 0.00 ~ 600.00 s 0.00
Czestotliwos¢ chwilowego
07-18 Wsterzymama hamowanig 0.00 ~ 600.00 Hz 0.00
0: Wentylator zawsze zatgczony
1: Wentylator zatagczany po komendzie start,
wytgczany 1 minute po wykonaniu komendy
stop
07-19 | Sterowanie wentylatorem napedu 2: Wentylator zatgczany po komendzie start, 0
wytgczany po wykonaniu komendy stop
3: Wentylator zatgczany przez wewnetrzny
czujnik temperatury (60°C zatgczenie, 40°C
wytgczenie).
4: Wentylator zawsze wyfgczony
0: Zatrzymanie wybiegiem
1: Czas hamowania 1
Wybdr trybu zatrzymania po 2: Czas hamowan!a 2
07-20 wywotaniu awarii zewnetrznej (EF) 3: Czas hamowania 3 0
4: Czas hamowania 4
5: Aktualnie wybrany czas hamowania
6: Nastawa zarezerwowana
. . , 0: Nieaktywna
07-21 | Funkcja oszczedzania energii 1: Aktywna 0
07-22 Wspéiczynn_ik wzmo.(.:nienia funkgiji 10 ~1000% 100
oszczedzania energii
0: Funkcja AVR zawsze zatgczona
07-23 Funkcja automatycznej regulaciji 1: Funkcja AVR wytgczona 0
napiecia AVR 2: Funkcja AVR zatgczona, wytgczona przy
zatrzymaniu
07-24 Stata czasowa filtra kompensac;ji 0.001~10.000 s 0.020
momentu
07-25 Sta”rg czasowa filtra kompensacji 0.001~10.000 s 0.100
poslizgu
07-26 | Kompensacja momentu 0~10 0
07-27 | Kompensacja poslizgu 0.00~10.00 0.00
07-28 Parametr zarezerwowany
~07-31
07-32 | WWspotczynnik kompensacji 0~10000 1000
niestabilnosci silnika
07.33 |CZas dla resetu Iicznikal 00~60000 s 60.0
automatycznych restartow
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08 Parametry regulatora PID

Rozdziat 3 Parametry

Parametr Funkcja Nastawy fNastawa
abryczna
0: Regulator PID wytgczony
1: Ujemne sprzezenie zwrotne z jednego z
wejs¢ analogowych (Pr 03-00~03-02 = 5)
2: Nastawa zarezerwowana
3: Nastawa zarezerwowana
4: Dodatnie sprzezenie zwrotne z jednego z
08-00 |[Sygnat sprzezenia zwrotnego PID wejs¢ analogowych (Pr 03-00~03-02 = 5) 0
5: Nastawa zarezerwowana
6: Nastawa zarezerwowana
7: Ujemne sprzezenie zwrotne z interfejsu
komunikacyjnego (Pr 08-06)
8: Dodatnie sprzezenie zwrotne z interfejsu
komunikacyjnego (Pr 08-06)
08-01 |/VZmocnienie cztonu 0.0~500.0% 80.0
proporcjonalnego (P)
08-02 |Cziton catkujacy (1) 0.00~100.00 s 1.00
08-03 |Czton rézniczkujgcy (D) 0.00~1.00 s 0.00
08-04 |Ograniczenie dla cztonu catkujgcego |0.0~100.0% 100.0
08-05 (Is)lgDraniczenie czestotliwosci zadanej z 0.0~110.0% 100.0
08-06 Sprze,z_enie _zwrotne z interfejsu 0.00~200.00% 0.00
komunikacyjnego
08-07 |[Stata czasowa filtru regulatora PID 0.0~25s 0.0
08-08 |Parametr zarezerwowany
08-09 |Parametr zarezerwowany
08-10 |Czestotliwos¢ uspienia napedu 0.00 ~ 600.00 Hz 0.00
08-11 |Czestotliwos¢ przebudzenia napedu |0.00 ~ 600.00 Hz 0.00
08-12 |Czas do wigczenia trybu uspienia 0.0 ~ 6000.0 sec 0.0
08-13 |Parametr zarezerwowany
08-14 |Parametr zarezerwowany
08-15 Stata czasowa filtru sprzezenia 0.1~300.0 sec 50
zwrotnego PID
08-16
0819 Parametr zarezerwowany
0: Konfiguracja szeregowa PID
08-20 | Tryb pracy regulatora PID 1: Konfigurac}a r()wno%egia PID 0
Pozwolenie na zmianeg kierunku 0: Zmiana kierunku niemozliwa
08-21 . o . . 0
obrotow przez PID 1: Zmiana kierunku mozliwa
09 Parametry komunikacyjne
Parametr Funkcja Nastawy fNastawa
abryczna
09-00 |Adres komunikacyjny RS485 1~254 1
09-01 |Predkosc¢ transmisji RS485 4.8~115.2 Kbit/s 9.6
0: Ostrzezenie i kontynuacja pracy
09-02 Reakcja napedu na btad transmisji 1: Awar!a | hamowan!e stromosciowe 3
RS485 2: Awaria i hamowanie wybiegiem
3: Brak ostrzezenia i kontynuacja pracy
Czas detekcji utraty komunikacji
09-03 |ZEiRe A ) 0.0~100.0's 0.0
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Rozdziat 3 Parametry

Parametr Funkcja Nastawy fggf;?:\;%
0: ASCIl <7N1>
1: ASCIl <7N2>
2: ASCII <7E1>
3: ASCIl <701>
4: ASCII <7E2>
5: ASCIl <702>
6: ASCIl <8N1>
7: ASCIl <8N2>
) . . 8: ASCII <8E1>
09-04 |Protokot komunikacyjny RS485 9 ASCIl <801> 1
10: ASCII <8E2>
11: ASCII <802>
12: RTU <8N1>
13: RTU <8N2>
14: RTU <8E1>
15: RTU <801>
16: RTU <8E2>
17: RTU <802>
Pg{fgg Parametr zarezerwowany
Czas op6znienia odpowiedzi napedu—
09-09 |ZE72e" P PeAU= 16 0~200.0 ms 2.0
Czestotliwo$¢ zadana poprzez N
09-10 interfejs RS485 0.00~600.00 Hz 60.00
09-11 |Wolny rejestr 1 0~65535 0
09-12 |Wolny rejestr 2 0~65535 0
09-13 |Wolny rejestr 3 0~65535 0
09-14 |Wolny rejestr 4 0~65535 0
09-15 |Wolny rejestr 5 0~65535 0
09-16 |Wolny rejestr 6 0~65535 0
09-17 |Wolny rejestr 7 0~65535 0
09-18 |Wolny rejestr 8 0~65535 0
09-19 |Wolny rejestr 9 0~65535 0
09-20 |Wolny rejestr 10 0~65535 0
09-21 |Wolny rejestr 11 0~65535 0
09-22 |Wolny rejestr 12 0~65535 0
09-23 |Wolny rejestr 13 0~65535 0
09-24 |Wolny rejestr 14 0~65535 0
09-25 |Wolny rejestr 15 0~65535 0
09-26 |Wolny rejestr 16 0~65535 0
~O(S)392; 4 Parametr zarezerwowany
09-35 |Adres komunikacyjny PLC 1~254 2
~08§f§2 Parametr zarezerwowany
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Rozdziat 4 Stany awaryjne

Rozdziat 4. Stany awaryjne

Wyswietlany _ .
btad Opis stanu awaryjnego
Fault Przetgzenie podczas rozbiegu

(Prad wyjsciowy podczas rozbiegu przekroczyt trzykrotnie warto$¢ pradu

OoCA .
znamionowego napedu)
Fault Przetezenie podczas obnizania predkosci
ocd (Prad wyjsciowy podczas obnizania predkosci przekroczyt trzykrotnie
warto$¢ pradu znamionowego napedu)
Przetezenie podczas pracy z predkoscig ustalong
Fault L .
ocn (Prad wyjsciowy podczas pracy z predkoscig ustalong przekroczyt
trzykrotnie wartos¢ prgdu znamionowego napedu)
'Ziuslt Przetezenie w trybie Stop (Mozliwy btedny pomiar pradu)
Fault Doziemienie
GFF
FOaCuCIt Zwarcie w module IGBT napedu
Fault Przepiecie podczas rozbiegu (napiecie w obwodzie posredniczgcym DC
OoVA przekroczyto 900 V)
Fault Przepiecie podczas obnizania predkosci (napiecie w obwodzie
ovd posredniczgcym DC przekroczyto 900 V)
Fault Przepiecie podczas pracy z predkoscig ustalong (napiecie w obwodzie
ovn posredniczgcym DC przekroczyto 900 V)
';?/uslt Przepiecie w trybie Stop (Mozliwy btedny pomiar napiecia)
'T_?/l'ﬂt Spadek napiecia DC ponizej Pr 06-00 podczas rozbiegu
FLaVlgt Spadek napiecia DC ponizej Pr 06-00 podczas obnizania predkosci
F&:}It Spadek napiecia DC ponizej Pr 06-00 podczas pracy z predkoscig ustalong
'T_?/uslt Spadek napiecia DC ponizej Pr 06-00 podczas stopu (braku pracy)
Fault . L
orp Zanik fazy na wejsciu napedu
Fault Przegrzanie modutu IGBT
(Temperatura IGBT przekroczyta poziom 90°C (napedy do 11 kW) i 100°C
oH1 .
(napedu powyzej 11 kW)
Fault Przegrzanie radiatora
oH2 (Temperatura kondensatorow przekroczyta poziom 90°C)
Fault Przegrzanie silnika (Naped wykryt nadmierny sygnat z podtgczonego do
oH3 wejscia analogowego czujnika PTC silnika — Pr 06-30)
Fault -
tH10 Btad czujnika temperatury IGBT
Fault - .
tH20 Btad czujnika temperatury kondensatorow
Fault L
oL Przecigzenie napedu
Fault Ochrona termiczna silnika - silnik 1
EolL1 (wedtug elektronicznej charakterystyki termicznej)
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Rozdziat 4 Stany awaryjne

Wyswietlany . :
btad Opis stanu awaryjnego
Fault Ochrona termiczna silnika - silnik 2
EolL?2 (wedtug elektronicznej charakterystyki termicznej)
Fault Wykryto przekroczenie momentu nastawionego w Pr 06-07 (tryb detekcji Pr
otl 06-06=2 lub 4, czas detekcji Pr 06-08)
Fault Wykryto przekroczenie momentu nastawionego w Pr 06-10 (tryb detekcji Pr
ot2 06-09=2 lub 4, czas detekcji Pr 06-11)
Fl?glt Wykryto niski poziom pradu (suchobieg)
i?:ullt Problemy z zapisem do wewnetrznej pamieci EEPROM
Ii:a't:uzlt Problemy z odczytem wewnetrznej pamieci EEPROM
Fcilullt Btad sprzetowy — pomiar pradu faza U
Fc?juzlt Btad sprzetowy — pomiar prgdu faza V
Fc?jlgt Btad sprzetowy — pomiar prgdu faza W
Fault .
HdO Btad sprzetowy CC (btedny pomiar pradu)
IT_Iadullt Bfad sprzetowy OC (btedny pomiar pradu)
l|:_|adu2It Bfad sprzetowy OV (btedny pomiar napiecia)
Fault
Hd3 Btad sprzetowy Occ
i%ullzt Btad automatycznego strojenia parametréw silnika — Pr 05-00
Z%ullzt Wykryto utrate sygnatu 4-20mA (Pr 03-19=3)
Fault N :
EF Podano sygnat awarii zewnetrznej
Fault .
EF1 Podano sygnat stopu awaryjnego
Fault .
bb Podano sygnat zewnetrznej blokady napedu
Eigg Nieprawidtowo wprowadzone hasto dostepu do parametrow
Fault :
ccod Btad oprogramowania
Eaéjit Komunikacja RS-485 — nieprawidtowy kod komendy
Ea;g Komunikacja RS-485 — nieprawidtowy adres rejestru danych
Ea;ét Komunikacja RS-485 — nieprawidtowa warto$¢ danych
Eaéillt Komunikacja RS-485 — zapis danych do parametru tylko do odczytu.
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Rozdziat 4 Stany awaryjne

Wyswietlany
btad

Opis stanu awaryjnego

Fault
CE10

Komunikacja RS-485 — przekroczenie czasu detekcji utraty komunikacji

Fault
CP10

Btad komunikacji z panelem

Fault
bF

Btad rezystora hamowania

Fault
ydc

Btad funkcji przetgczania uzwojen silnika Y / A

Fault
S1

Brak sygnatu pozwolenia na prace

Fault
Uocc

Btad sprzetowy — zwarcie faza U

Fault
Vocc

Btad sprzetowy — zwarcie faza V

Fault
Wocc

Btad sprzetowy — zwarcie faza W

Fault
ryF

Btad sprzetowy — uszkodzony stycznik tadowania wstepnego (tylko rozmiary
E i powyzej)

Fault
ocU

Bfad sprzetowy — niezidentyfikowane przetezenie

Fault
ovU

Bfad sprzetowy — niezidentyfikowane przepiecie

Fault
OPHL
U phase
lacke

Wykryto zanik fazy U na wyjsciu napedu

Fault
OPHL
V phase
lacke

Wykryto zanik fazy V na wyjsciu napedu

Fault
OPHL
W phase
lacke

Wykryto zanik fazy W na wyjsciu napedu
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Rozdziat 5 Komunikaty ostrzezen

Rozdziat 5. Komunikaty ostrzezen

Ostrzezenie Opis
ngg;g Komunikacja RS-485 — nieprawidtowy kod komendy
V\éaErrélgg Komunikacja RS-485 — nieprawidtowy adres rejestru danych
V\éaErrélgg Komunikacja RS-485 — nieprawidtowa warto$¢ danych
V\éaErrélzg Komunikacja RS-485 — zapis danych do parametru tylko do odczytu.
Warning |Komunikacja RS-485 — przekroczenie czasu detekcji utraty komunikacji
CE10 Pr 09-03
Warning L
CP10 Btad komunikacji z panelem
WgrEnllng Btad kopiowania panelu cyfrowego 1
Wg;néng Btad kopiowania panelu cyfrowego 2
ng}éng Btad kopiowania panelu cyfrowego 3
nging Ostrzezenie o podwyzszonej temperaturze modutu IGBT
Wgr_rlgng Ostrzezenie o podwyzszonej temperaturze radiatora
Wzmll_ng Ostrzezenie o utracie sygnatu 4-20mA (Pr 03-19 =1 lub 2)
Wztrglng Ostrzezenie o niskim poziomie pradu (Pr 06-73 = 3)
Wg:_r:ll_ng Ostrzezenie o zaniku fazy na zasilaniu
Warning |Ostrzezeni o przekroczeniu momentu nastawionego w Pr 06-07
otl (Pr 06-06 =1 lub 3)
Warning |Ostrzezeni o przekroczeniu momentu nastawionego w Pr 06-10
ot2 (Pr06-09 =1 lub 3)
Warning - _ _
tun Proces automatycznego strojenia silnika w trakcie wykonywania
WS[';'QQ Btgd podczas wgrywania programu do PLC
Warning :
PLSV Bfad zapisu programu PLC
Wpaigfg Btad danych podczas wykonywania programu PLC
Wﬁ[?ﬁ 0 Btedny kod programu wgrywanego do PLC
Warning L
PlLor Przepetnienie rejestru PLC
WPaLrEIE g Btad funkcyjny podczas wykonywania programu PLC
Warning .
PLSn Btad sumy kontrolnej PLC
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Rozdziat 5 Komunikaty ostrzezen

Warning . .
PLEd Brak komendy konncowej PLC
Warning
PLCY Btad komendy MCR PLC
W;[g'gg Btad podczas wgrywania programu do PLC
Warning
PLSE Przekroczony czas skanu PLC
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Notatki

Al. Dane techniczne

Rozmiar A B C
Model AMD-C__ /RN53A 0003| 0004 | 0006 | 0009 | 0011 | 0017 | 0023 | 0030 | 0036 | 0043 | 0057
Maksymalna moc silnika (kW) 075 1.5 | 22 | 40 | 55 | 75 11 15 | 185 | 22 30
Maksymalna moc silnika (hp) 1 2 3 5 7.5 10 15 20 25 30 40
Ne) H
=g [znamionowy prad 29|38 |57 |95 | 11 | 17 | 23 | 30 | 36 | 43 | 57
qé) S < |wyjsciowy (A)
3| Y
ol 2 P
3 8§ Czestotliwos¢ nosna 2-6 kHz
2 € & |(kHz)
2
> .
B| g [ghamionowy prad 30| 40 | 60 |105] 12 | 18 | 24 | 32 | 38 | 45 | 60
£ 2 |wyjsciowy (A)
Ol «®
E| EE | estotlinosé nog
£ 9 [Czestotliwos¢ nosna _ _
5 8 |kHz) 2~15 kHz 2~10 kHz
Znamionowy prad wejsciowy
2(A 41| 56 | 83 | 145 | 16 19 25 33 38 45 60
-2 |Podwyzszona przecigzalnos¢
?%Znamionowy prad wejsciowy
Z|(A) 43| 59 | 87 | 155 | 17 20 26 35 40 47 63
2Normalna przecigzalnos¢
q) . . .
= Znamionowe napigcie 3-fazowe 380 V~480 V ( -15%~+10%), 50/60 Hz
®© |zasilania
© : ry ]
o Cze_sto_thwosc napiecia 4763 Hz
zasilania
Metoda chtodzenia Nat.| Wentylator
Modut hamowania Whudowany
Dtawik DC Opcja
Rozmiar D E F G H
Model AMD-C_ _ /RN53 A 0069]0086(0105|0143|0171|0209|0247|0295|0352|0437|0523|0585|0649

Maksymalna moc silnika (kW) 37 | 45 | 55 | 75 | 90 | 110|132 | 160|185 | 220|280 | 315 | 355
Maksymalna moc silnika (hp) 50 | 60 | 75 | 100|125 | 150|175 | 215|250 | 300 | 375|425 | 475

© :
2'g ¢hamionowy prad 69 | 86 | 105|143 | 171 | 209 | 247 | 295 | 352 | 437 | 523 | 585 | 649
0| N < wyjsciowy (A)
5| 48
ol z¢g P
2 g8 Czestotliwos¢ nosna 2-6 kHz
? a 5 |(kH2)
) .
B | 8 (gnamionowy prad 73 | 91 | 110 150 | 180 | 220 | 260 | 310 | 370 | 460 | 550 | 616 | 683
£ £ £ |wyjsciowy (A)
©
e gg Czestotliwos¢ nosna 2-10kHz 2-9kHz
5 |(kHz)
Znamionowy prad wejsciowy
q;’(A) 70 | 96 | 108 | 149 | 159 | 197 | 228 | 285 | 361 | 380 | 469 | 527 | 594
.g Podwyzszona przecigzalno$¢
@ [Znamionowy prad wejsciowy
q;J(A) 74 | 101|114 | 157 | 167 | 207 | 240 | 300 | 380 | 400 | 494 | 555 | 625
ZNormalna przecigzalno$é
q) . . .
E (Fhamionowe napigcie 3-fazowe 380 V~480 V ( -15%~+10%), 50/60 Hz
®© zasilania
& [Czestotliwosé napiecia 4763 Hy
zasilania
Metoda chtodzenia Wentylator
Modut hamowania Opcja
Dtawik DC Whbudowany
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A.2 Zalecane zabezpieczenia sieciowe

Notatki

Prad wejsciowy (A) Wytacznik nadpradowy
Typ napedu Podwyzszona Normalna Typ
przecigzalnosé przecigzalnosé
AMD-C-0004/RN53A 5.6 5.9 S303 C10
AMD-C-0006/RN53A 8.3 8.7 S303 C16
AMD-C-0009/RN53A 14.5 15.5 S303 C16
AMD-C-0011/RN53A 16 17 S303 C20
AMD-C-0017/RN53A 19 20 S303 C25
AMD-C-0023/RN53A 25 26 S303 C32
AMD-C-0030/RN53A 33 35 S303 C40
AMD-C-0036/RN53A 38 40 S303 C50
Prad wejsciowy (A) Wktadka topikowa
Typ napedu Podwyzszona Normalna Typ gG aR
przecigzalnosc¢ przecigzalnosc¢ I(A) I(A)
AMD-C-0043/RN53A 45 47 63 80
AMD-C-0057/RN53A 60 63 80 125
AMD-C-0069/RN53A 70 74 100 160
AMD-C-0086/RN53A 96 101 125 200
AMD-C-0105/RN53A 108 114 160 250
AMD-C-0143/RN53A 149 157 200 315
AMD-C-0171/RN53A 159 167 250 315
AMD-C-0209/RN53A 197 207 NHx 315 400
AMD-C-0247/RN53A 228 240 315 500
AMD-C-0295/RN53A 285 300 400 630
AMD-C-0352/RN53A 361 380 500 630
AMD-C-0437/RN53A 380 400 630 800
AMD-C-0523/RN53A 469 494 630 1000
AMD-C-0585/RN53A 527 555 800 1250
AMD-C-0669/RN53A 594 625 800 1250

A.3 Przekroje przewodow

Model Przekrdj przewodu

AMD-C-0003/RN53A, AMD-C-0004/RN53A 1,5 mm?
AMD-C-0006/RN53A 2,5 mm?
AMD-C-0009/RN53A, AMD-C-0011/RN53A, AMD-C-0017/RN53A 4 mm?
AMD-C-0023/RN53A 6 mm?
AMD-C-0030/RN53A, AMD-C-0036/RN53A 10 mm?
AMD-C-0043/RN53A 16 mm?
AMD-C-0057/RN53A 25 mm?
AMD-C-0069/RN53A 35 mm?
AMD-C-0086/RN53A 50 mm?
AMD-C-0105/RN53A, AMD-C-0143/RN53A 70 mm?
AMD-C-0171/RN53A 95 mm?
AMD-C-0209/RN53A 120 mm?
AMD-C-0247/RN53A 2x70 mm?
AMD-C-0295/RN53A 2x95 mm?
AMD-C-0352/RN53A 2x120 mm?
AMD-C-0437/RN53A 2x120 mm?
AMD-C-0523/RN53A 2x150 mm?
AMD-C-0585/RN53A 2x185 mm?
AMD-C-0649/RN53A 2x240 mm?
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Apator Control Sp. z o.0.
ul. Polna 148
87-100 Torun

Oddziat Katowice
ul. Hutnicza 6
40-241 Katowice

Dzial Sprzedazy Dzial Ustug Serwisowych
tel.: +48 56 654 49 24 tel.: +48 56 654 49 25
e-mail: control@apator.com e-mail: serwis.control@apator.com
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